TRANSPORTADORES ELECTROMECANICOS, POSICION DE ACCIONAMIENTO
HORIZONTAL, CON 2 PATINES, PERFIL Y PLACA SOPORTE
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2299.122. Transportadores electromecanicos, Posicion de accionamiento horizontal,
con 2 patines, perfil y placa soporte
b 1.300 1400 1.500 1.600 1.700 1.800 1.900 2.000 2100 2.200 2.300 2.400 2500 2.600 2.700 2.800 2.900 3.000
a
900 [ ] [ J [ J [ J [ J [ ]
1200 (] [ J [ J [ J [ J [ J
1500 [ ] [ J [ J [ J [ J [ J

Ejemplo de codigo:

Transportadores electromecanicos, Posicion de accionamiento horizontal,

con 2 patines, perfil y placa soporte 2299.122.

b =2200 mm = 2200.
a= 1200 mm = 1200
Cddigo = 2299.122. 2200. 1200

nos reservamos el derecho de hacer modificaciones MFIBRO J43


https://fibro.partcommunity.com/3d-cad-models/2299-122-transporter-elektromechanisch-horizontale-getriebelage-2-schlitten-mit-profil-und-tr%C3%A4ger-fibro?info=fibro%2Fnormalien%2Fj%2Fj08%2Fj08_01%2F2299_122_asmtab.prj&cwid=2117



