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Parallélisme ?

Axe diviseur par rapport a
I'encombrement

mm
mm
kg

mm

tarc sec

tarc sec

tr/min

pm

um

pm/100mm

160
110
25
31
300 250
240
120
17 12
44
1200
0,05 0,025
05 0,25
120 70
25 99
20/15
111 210

" Dépendance réciproque ; données d'entrainement pour chaque moteur, voir page de droite

2 Standard / augmentée ; méthode de mesure et validité des valeurs, voir p. 60, systémes de mesure angulaire en option voir p. 61

3 Valeur limite pour boite de vitesses, a 1 tr/min.
4 Calcul du couple de rotation, voir p. 94
9 Limite auto-blocage engrenage 508/511/521
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A B C D E F X
ST 311 165 136 110 23 75 236
EA-508 311 165 136 110 23 75 236
EA-510 333 215 150 150 23 85 248
EA-511 333 215 150 150 23 85 248
EA-520 405 270 186 180 44 110 295
XTIl 405 270 186 180 44 110 295
EA-530 550 360 223 220 43 160 390

w

2

240
150
35
34
800 600
400
200
42 22
46
2000
0.2 0,07
2 0,7
250 150
40 309
17/10
2
80 160
6/3
6/3
10/5

N° de commande

350

180
65
46/64
2000
800
400
90
100
3900
038
8
440
110
12/8
50

61

0.4

220

459

100

430

220

150
90/102

5000

1600
800
161

210

10 400

2
20

650 opt.
850

280

10/6

40

EA-510.L-F1

t Moteur  F1=Fanucis (200V),
M ; .

2=Fanuc HVis (400V), M1=Movinor/Mavilor ERN,

EQN 1125, M3=

EQN 1135,

MI3= Mitsubishi 200V, MI4 Mitsubishi 400V, S2=Sanyo, Y2=Yaskawa
SGMJV/SGMEYV, Y4=Yaskawa SGM7J
Position du moteur Axe diviseur L = gauche, R = droite
507,508, 510, 511, 520, 521, 530

Dimensions axe diviseur
Modele de table rotative
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220 mm

EA-530.L c Jna)% ! Ozkg
005kgn?
EA-520.L é Li/g N
mm - 1
EA-510.L Mm msemi
EA-507.L
Caractéristiques o~ | ~ Calcul de charges, forces et couples, voir p. 94
- :
d'entrainement /<) QO ©
(basées sur la charge standard <> L ‘ .
cube conformément S0 - 180
alap.92/93) Feed® Speed Cycletme™ Remarques importantes
Moteurs INm]  [tr/min] [sec]
BLS-072 120 111 026 039 e Les valeurs limites de la liste de paramétres applicables prévalent sur les
BLS-072 70 210 0,23 0,29 indications du catalogue principal (en raison du moteur, du servo-amplifica-
= fr m BLS-072 250 80 030 049 teur ou de" la CNFJ c{e machine correspondante) ) )
9 % BLS-072 150 160 0,23 0,31 ® les dt’)nnees(;qu;dept_endent du moteur sont des valeurs optimales a la .
%> EEZE 515073 440 50 041 071 o pheratire 4 foneronnement T ° 8
So y ’et’alls complementlalre sur wvyw.lehmann rotary-tables.com, dans EE=|
= m LN-098 440 45 0,43 0.77 Téléchargement / Mise en service % £
| EA-521  [JENGEE 220 90 027 043 @<
| EA-530  [IYMGET 650 40 052 089 @
B1is 80 667 030 053
B1is 55 130 025 036 —r~,
| EA-510 PGS 120 55 036 063
Q a2 (HV)is 85 100 024 039 |[NEEEENE ., B 00 r
z 5B 2 HV)is 210 33 054 099
= IR o4 (HV)is 35 33 056 101
|EA-521  [CIGWIS 220 60 037 062
| EA-530  [2RGIYIS 420 27 069 125
a8 (HV)is**** 650 267 064 120 Joint  labyrinthe
EA507  [ROIALD 120 66 030 053 (coupe)
. EEIZI sovruos 70 133 022 033 Recommands pour :
S > X3 sov7J0s 195 666 032 055 + Rectification
% 2 ES3EIM scMm7J08 135 133 022 033 + Pressions de réfrigé- 2
<o [FEZIIM scv7J 08 335 40 046 084 rants élevées N
[EA521  [CVIAN 220 80 028 046 * Trés fines particules “g
abrasives
m sur demande
T SGMJV 04 115 667 030 053
EA-508 [V 70 130 022 033
g = EA510  [EEVAVE 195 667 032 055 .
% z XTI scmovos 140 133 021 032 Accessoires
<o [FEFIMl scMJv 08 335 40 046 084 Embases p. 34 et 35, moteur, cable, systéme de mesure angulaire et o9
|EA-521  [EEYNE] 220 80 028 046 CNC pL a partir de p. 62. Accessoires a partir de la p. 54 =2
ZEEl sGMEV 15 650 27 065 1,21 =
EA-507 HG56 120 60 032 057
= HG56 70 110 022 036 i
2 ST He-(H75 185 50 037 067 Options
> EE He-H)75 130 100 024 039 5 -~
(2] N° de commande Description
e X3 He-H)105 440 32 054 101 EE R E— dor )
= m HG-(H)105 220 60 0,34 0,59 XX~ I'?CISI(?I'I aclcr.ue e engrenage’
m HG-(H)104 650 24 0.70 1,32 GEO.5xx-GEN Préc. géométrique accrue, 2 tolérance standard
EA-507 R2Ax 06040 120 667 030 052 SPL5xx-Lab ? J'oi.nt d'étanchéité de’ brz?che avec labyrinthe, commande
d‘air de soufflage intégrée
R2Ax 06040 70 130 022 033
e ZS30l R2Ax 08075 210 66,7 032 055 " avec battement radial et axial augmenté 0,003mm
% m R2AX 08075 145 130 0.22 0,34 2 pour 507 /510: HSK et serrage ripas manuel |m‘p055|bles,' QET.SXX—GEN et
m R2AX 08075 270 45 043 077 GE(.).Sxx—G.EN uniquement possibles sous certaines cgndltlons (le battement
radial et axial augmenté ne peut pas toujours étre atteint)
=1 R2Ax 08075 175 95 028 043
< [EEEZTI BL-ME24J-50SN 300 275 061 115
S [EXZIMM B.-ME24J-505N 200 55 034 061
o X BL-ME80J-40SN 650 25 0,69 1,29 Z - A -
e 150 65 o033 oss Eléments d'alignement adaptés
m (G220 05 IS0 022 02 N° de commande Désignation Largeur de rainure Poids [kg]
9 | EA-520  [RIFWPIH] 425 33 053 098 AUR.St12 19h6 T
& I 1r«7042 435 50 044 074 i .
& X 17x2205 220 65 030 053 AUR.St14 Pierre d'alignement  14n6 0.0
@ m 1FK7042 220 90 027 043 AUR.St-16 1 paire 16h6 0,07 e
X0 17<2206 650 35 056 098 AUR:StIS i 2.0 =
| EA-530  [RIZNNEY) 650 40 052 089 3
*a 1 tr/min. ; plus d'informations voir p.98 ** pour Siemens / Heidenhain
*** sans blocage ; temps voir p. 110 **** pas avec 35iB
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Possibilités de serrage série E

Le EA est serré autrement ...

Pointes
g Augmentation / hauteur
= N° de commande Désignation de pointes D Poids [kg]
=
E EA-507(508) GPL.507-150 Embase pour 40mm/ 150mm
= EA-510(511) GPL.510-180 augmentationde ~ 30mm/180mm 4,67

ESZE0I GPL.520-220 la hauteur des 40mm / 220mm 12,15

X GPL.530-280 [rehit=s 60mm / 280mm

Systeme
et faits, iBox

Serrage vertical
N° de commande DDF SPZ WMS 2 WMS 7 WMS C Ha[‘r:ff]“' Poids kgl
2 [T AR GPL.510ver-180 . . 180 7,93
NE [TEITEIRI GPL.510ver-240% . . . . 240 20,37
w
@ ] [T GPL.520ver-215 . . 215 21,16
EXZ1Z0 cpL520ver-275 o o o o 275
X P 530ver-255 . . 255
EA-530 GPL.530ver-310* . . . . . 310

* uniguement 1 accessoire possible (par ex. DDF), aucune combinaison possible (par ex. BBF+SPZ)
oo WMS = systémes de mesure angulaire (WMS 2 petit, WMS 7 grand), plus d'informations en p. 61
§ E SPZ = cylindre de serrage, plus d'informations voir p. 56/57

.6~ :..a: DDF = passage tournant, plus d'informations voir p. 58
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‘z:; e Boitier annexe pour une utilisation a la verticale. Boitier annexe pour une utilisation a la verticale.
3 Représentation avec passage tournant. Représenté par le systéme de mesure angulaire

compact.

Outillage
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Possibilités de serrage série E

... la solution pour le centre d'usinage horizontal

Serrage latéral

B C D E
N° de commande [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

EA-510(511) sur demande
52 GPL520h0r-240 240 575 220 130 4
surdemance
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Options
N° de commande Description
GEO.5xx-GEN Préc. géométrique accrue, %2 tolérance standard
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