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Alinear,
GLA, RST, LOZ

Herramientas

EA-507 EA-508 EA-510 EA-511 EA-520 EA-521 EA-530

» 2 deoscilacion mm 160 240 350 430
S Altura de puntas mm 110 150 180 220
E Peso total con motor kg 25 35 65 150
Taladro central 2 mm 31 34 46/ 64 90/102
Momento de enclave N\ Nm 300 250 800 600 2,000 5.000
o /
g con cabezal mévil - kg 240 400 800 1.600
_g Carga del husillo max  sin cabezal mévil - ):;3 kg 120 200 400 800
% Carga estandar " ’/\i} ’ kg 17 12 42 22 90 61 161
° -
£ Fuerza axial méx N 44 46 100 210
S 2
. L Tt
mg;"e”m delipesion -& Nm 1.200 2.000 3.900 10.400
Momento de inercia  Carga estandar " m kgm? 0,05 0,025 0,2 0,07 0.8 0.4 2
de masa max J méx : kgm? 05 0,25 2 0,7 8 4 20
Momento de avance 650 opt.
max. ><j “ Nm 120 70 250 150 440 220 850
_% Morpenf(os dﬂe giro de valor limite por cargas Nm 25 99 40 309 110 459 280
£ excéntricas
[
Y
=) isio i 57
5 g;ez,c's"’“ Celpiesce + arc sec 20/15 17110 12/8 10/6
Exactitud de repro-
duccién Ps medio farcsec 2
Speed max con carga estandar " :L min~! 111 210 80 160 50 100 40
c Marcha concéntrica? en g husillo um 6/3
i)
% Excentricidad axial?  en superficie frontal del husillo  um 6/3
o
<
o

Eje divisor de la superficie

Paralelismo ? Ny
vertical

pm/100mm 10/5

" Interdependiente; datos de accionamiento para el motor respectivo, véase lado derecho

2 Estandar / incrementado; método de medicion y validez de los valores véase p. 60, sistemas opcionales de medicion de angulo p. 61
3 Valor limite para engranajes, a 1 min™'

4 Célculo del momento de giro véase p. 94

9 Limite autobloqueo engranaje 508/511/521
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N° de pedido
A 5 I 0 = g EA-510.L-F1
311 165 136 110 23 75 236 t
EA-508 311 165 136 110 23 75 236 Motor  F1=Fanuc es (200V), F2=Fanuc HV es (400V), M1=Movinor/Mavilor ERN,
M2=Movi ilor EQN 1125, M3= Movi ilor EQN 1135, MI3=
EA-510 333 215 150 150 23 85 248 Mitsubishi 200V, Mi4 Mitsubishi 400V, S2=Sanyo, Y2=Yaskawa SGMJV/
EA-511 333 215 150 150 23 85 248 SGMEYV, Y4=Yaskawa SGM7J
N Posicion de motor eje divisor  L=izquierda, R=derecha

EA=320 A | 20 | TS | ke | 4 | T | 2l Tamaiio eje divisor 507, 508, 510, 511, 520, 521, 530
XTIl 405 270 186 180 44 110 295 Modelo mesa giratoria
EA-530 550 360 223 220 43 160 390
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220 mm

EA-530.L £ _max 120 kg
= 005kgm? 4 ¢
EA-520.L = §A/
mm - 1
, Mm
EA-510.L msemi
EA-507.L
Datos de accionamiento — | Célculo para cargas, fuerzas y pares véase p.94
(basados en la carga estandar cubo segun )(i) flp a4 {F A _q,\i
p. 92/93) tA i i i
N ag 90°  180°
N ik . . .
R Sl G s Indicaciones importantes
Motores [Nm] [min™] [sec]
EA-507 BLS-072 120 111 026 039 e Los valores limite de la lista respectiva de parametros tienen prioridad ante las
EA-508 BLS-072 70 210 0,23 0,29 indicaciones realizadas en el catalogo principal (seguin el motor, la amplifica-
~ ¥ m BLS-072 250 80 030 049 cién del accionamiento o del respectivo CNC de la maquina)
% g; BLS-072 150 160 023 031 e Datos del motor son valores 6ptimos a temperatura de funcionamiento
=z ' : N ~ h
<>: g M BLS-073 440 50 0,41 071 ° 2::::shgetalles www.lehmann-rotary-tables.com, bajo Descarga / Puesta en
N EA-520  [IIVRGEE] 440 45 043 077
| EA-521  [ENRGEE! 220 90 027 043
| EA-530  [IYMGET 650 40 052 089
EA-507 Blis 80 66,7 0,30 0,53
EA-508 B1is 55 130 0,25 0,36 =
| EA-510  [SPIGYIS 120 55 036 063
Q o2 (HV) es 85 100 024 039 r
z |EA520 [CPIGIIES 210 33 054 099
= IS o4 (HV) es 355 33 056 101
|EA-521  [CCIGES 220 60 037 062
TEE o4 (HY) es 420 27 069 125 ]
TV o8 (HY) es*™* 650 267 064 120 (Se”° de ;abe””t"
T SGM7J 06 120 66 030 053 seceion
. EEIZI sovruos 70 133 022 033 Recomendado en:
S > X3 sov7J0s 195 666 032 055 + Esmerilado
% P |EA-511  [ECVPALE! 135 133 022 033 +altas presiones de =
<o [FEZIIM scv7J 08 335 40 046 084 medios de refrige- §=
SGM7J 08 220 80 028 046 racion a
% - I + particulas abrasivas a
previa consulta finisimas
EA-507 SGMJV 04 115 66,7 0,30 0,53
EA-508 SGMJV 04 70 130 0,22 0,33
S > [ZE30IM sovuvos 195 667 032 055
% ol EAs11 [ECVAE 140 133 021 o032 Accesorios
<o [FEFIMl scMJv 08 335 40 046 084 Placas base p. 34 y 35, Motor, cable, sistema de medicién de &ngulo y g2
|EA-521  [EEYNE] 220 80 028 046 CNC pL a partir de p.62. Accesorios a partir de la p. 54 =2
ZEEl sGMEV 15 650 27 065 1,21 =
EA-507 HG56 120 60 0,32 0,57
= EA-508 HG56 70 110 0,22 0,36 .
o] ST He-(H75 185 50 037 067 Opciones
=0 EA-511 [l 130 100 024 039 2 . P
[} N° de pedido Descripcién
e X2 HG-(H)105 440 32 054 101 .
> m HG-(H)105 220 60 034 059 GET.5xx-GEN Incremento de precision de engranaje "
m HG-(H)104 650 24 0'70 1'32 GEO.5xx-GEN Geometria general aumentada, Y2 tolerancia estandar
EA-507 R2Ax 06040 120 66.7 0'30 0'52 SPL.5xx-Lab ? Junta de husillo con laberinto, control de aire de bloqueo
: : : integrado
TSI R2Ax 06040 70 130 022 033 d
2 m R2Ax 08075 210 66,7 032 055 " incl. mayor exactitud en marcha axial y radial 0,003mm
<Z( m R2AX 08075 145 130 0,22 0,34 2 para 507/510: tensién HSK y ripas manualmente no posible, GET.5xx-GEN y
@ m R2AX 08075 270 45 0,43 077 GEO.5xx-GEN s6lo posible bajo condicién (incremento de exactitud en marcha
: ! axial y radial no siempre puede alcanzarse)
=1 R2Ax 08075 175 95 028 043
<§( EA-520 BL-ME24J-50SN 300 27,5 0,61 1,15
S [EXZIMM B.-ME24J-505N 200 55 034 061
S EXEE BL-ME80J-40SN 650 25 069 1,29 .
TN 1Fr2204 150 65 o033 oss Elementos de ajuste adecuados
m (G220 05 IS0 022 02 N° de pedido Designacién Ancho de ranura  Peso [kgl
o EEZTI 1FK2205 425 33 053 098 AUR.St12 1216 007
& X 1r<7042 435 50 044 074 AUR St-14 B e 007
& EEZXEM 17K2205 220 65 030 053 =t Jlaceicealinea ey : a
7] m 1FK7042 220 20 027 043 AUR.St-16 to 1 Par 16h6 0,07 g
| | £
X0 17<2206 650 35 056 098 AUR:StIS i 0107 E
| EA-530  [RIZNNEY) 650 40 052 089 5
=
*a 1 min”; mas detalles véase p. 98 ** para Siemens / Heidenhain
*** sin enclavamiento; tiempos véase p. 110 ****no con 35iB
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Posibilidades de tension serie E

Unidad diferente a EA tensada...

Incremento de punta

§ § Incremento/ alturade  peso
g 2 N° de pedido Designacion puntas D [kal
% _E. EA-507(508) GPL.507-150 40mm / 150mm
£< TR GPL.510-180 Placabase para  30mm /180mm 4,67
incremento de
| EA-520(521) [l L 821 ey 40mm / 220mm 12,15

X GPL.530-280 60mm / 280mm

Sistema &
datos, iBox

Tension vertical

N° de pedido DDF 4 WMS 2 WMS 7 WMS C A[:E‘r‘n']a "lﬁgf’
2 GPL.510ver-180 . o 180 7,93
NS GPL.510ver-240* . . . . 240 20,37
- GPL.520ver-215 . . 215 21,16
EXZ1Z0 cpL520ver-275 o o o o 275
X P 530ver-255 . . 255
GPL.530ver-310* . . . . . 310

*s6lo 1 accesorio posible (p.ej. DDF) no combinable (p.ej. DDF+SPZ)
oo WMS = para sistemas de medicién de dngulo (WMS 2 pequefio, WMS 7 grande), mas detalles véase p. 61
§ E SPZ = para cilindro de tension, mayores detalles véase p. 56/57
.6~ :..a: DDF = para paso giratorio, mayores detalles véase p. 58
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Carcasa de montaje para uso vertical. Visualizado Carcasa de montaje para uso vertical. Visualizado
con paso giratorio. con sistema de medicién de dngulo compact.

Herramientas
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Posibilidades de tension seri

... la solucion para el centro de procesamiento
horizontal

Tension lateral

B C D E
N° de pedido [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

EA-510(511) previa consulta
52 GPL520h0r-240 240 575 220 130 4
previa consulta

Vista general,
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Opciones

N° de pedido Descripcion
GEO.5xx-GEN Geometria general aumentada, V2 tolerancia estandar

Servicio Alinear,
GLA, RST, LOZ

Herramientas
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