Salinim @ mm 160 240 350 430

&5
= E i3, Ug ylksekligi mm 110 150 180 220
= -
3 = ‘O Toplam agirhk Motor dahil kg 25 35 65 150
=
S 5 Orta delik 2 mm 31 34 46/ 64 90/102
Maks. sikistirma torku x\ - Nm 300 250 800 600 2.000 5.000
E Gezer punta dahil - kg 240 400 800 1.600
= -
% Maks. is mili yiki Gezer punta hari¢ " . =~ - /YT‘:& kg 120 200 400 800
e 5 Standart yuk" ’/\'TL}' kg 17 12 42 22 90 61 161
= X ‘-
2 £ Maks. eksenel kuvvet ><— kN 44 46 100 210
= o /
@ >
Maks. devrilme ey
—— - Nm 1.200 2.000 3.900 10.400
Maks. kiitle atalet Standart yik " r kgm? 0,05 0,025 0.2 0,07 0.8 04 2
momenti J maks. : kgm? 05 0,25 2 0,7 8 4 20
Maks. ilerletme 650 ops.
- ><j “b Nm 120 70 250 150 440 220 850
3
3 Eksantrik yuklere bagh sinir deger torklar % Nm 25 ()2 40 309 110 459 280
3
X
= g v
5 |leisEme it £ +arc sec 20/15 17/10 12/8 10/6
a Pa?
Tekrarlama hassaslig
Ps orta + arc sec 2
2} " q ‘g
= Speed max Standart yiik dahil 7 —- Dak’ 111 210 80 160 50 100 40
2 o Konsantriklik 2 is mili gevresinde um 6/3
@
§ Eksenel kagiklik 2 is mili alin ylizeyinde um 6/3
1] .
I Indeksleme ekseni ile taban

Paralellik ? P um/100mm 10/5
ylzeyi arasinda
" Karsilikh olarak bagimli; ilgili motora yonelik tahrik verileri igin bkz. sag sayfa
2 Standart / yikseltilmis; Olgiim yéntemi ve degerlerin gegerliligi igin bkz. s. 60, opsiyonel agi dl¢iim sistemleri igin bkz. s. 61
3 Disli kutusu igin sinir deger, 1 dak"'de
4 Torkun hesaplanmasi igin bkz. s. 94
9 Disli kutusu otomatik durdurma sinir 508/511/521
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Siparis no.
A B C D E F X EA-510.L-F1
311 165 136 110 23 75 236 t
EA-508 311 165 136 110 23 75 236 Motor ;‘1=FanU9iS(200V_).Féalm;l;m;(}oovy. M1=Mqvimérg:lqa1v1i|305rmgv_
EA-510 333 215 150 150 23 85 248 Mitsubishi 200, MI4 Mitsubishi 400V, 52=Sanyo, Y2=Yaskana SGMV/
EA-511 333 215 150 150 23 85 248 SGMEYV, Y4=Yaskawa SGM7J
4 Motor konumunda parca ekseni L=Sol, R=Sag
EA-520 405 270 186 180 44 110 295 Parga ekseni yapi boyutu 507,508, 510, 511, 520, 521, 530
XTIl 405 270 186 180 44 110 295 Diiner tabla modeli
EA-530 550 360 223 220 43 160 390
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Maks. 800 ki

220 mm

161kg

£
£
2
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*1 dak"'de; daha fazla bilgi i¢in bkz. s. 98
*** Sikistirma yok; siireler igin bkz. s. 110

>+,

50 m
m
5.000Nm |

m
EA-530.L 223™
EA-520.L
Tahrik verileri "
Lss.aizel‘ﬁé}l r\)Jyannca kiip standart ytik /): \) ]
<=
Feed* Speed
Motorlar INm]  [dak’]
BLS-072 120 111
BLS-072 70 210
s ¢ X5 sLs-072 250 80
32 BLS-072 150 160
23 |EA-520 [EIRoE] 440 50
N EA-520  [IIVRGEE] 440 45
| EA-521  [JENGEE 220 90
| EA-530  [IYMGET 650 40
B1is 80 667
B1is 55 130
| EA-510 PGS 120 55
Q o2 (HV)is 85 100
z 5B 2 HV)is 210 33
= ST o4 HV)is 355 33
|EA-521  [CIGWIS 220 60
| EA-530  [2RGIYIS 420 27
a8 (HV)is** 650 26,7
TN SGM7J 06 120 66
TNl SGM7J 06 70 133
S > X3 scv7u08 195 66,6
% 2 EEEE scv7uos 135 133
<o [FEZIIM scv7J 08 335 40
Z531 scv7J 08 220 80
| EA-530 | Istek tizerine
T SGMJV 04 115 66,7
EA-508 GV 70 130
S > [ZE30IM sovuvos 195 66,7
%5 [ EA511 [N 140 133
<o [FEFIMl scMJv 08 335 40
| EA-521  [ElCYNIVS 220 80
ZEEl sGMEV 15 650 27
EA-507 [l 120 60
= HG56 70 110
o] |EA510  [GIRGY 185 50
2 X3 He-H7s 130 100
e X3 He-H)105 440 32
= IS Hc-H10s 220 60
TS He-(H)104 650 24
TNV R2Ax 06040 120 667
R2Ax 06040 70 130
‘>Z? ZS30l R2Ax 08075 210 667
= [ZEIEIM R2Ax08075 145 130
ST R2Ax 08075 270 45
=1 R2Ax 08075 175 95
< ESZTIM BL-ME24J-505N 300 275
S [EXZIMM B.-ME24J-505N 200 55
S EXEE BL-ME80J-40SN 650 25
1FK2204 150 65
|EA-511  [IepI! 105 130
o EEZTI 1FK2205 425 33
& I 1r«7042 435 50
& X 17x2205 220 65
? I 1rK7042 220 90
| EA-530  [RIOPIS 650 35
| EA-530  [RIZNNEY) 650 40

A ANY
| 1
90° 180°

Cycle time***
[sn]
026 039
023 029
0,30 0,49
023 031
0,41 0,71
043 0,77
0,27 0,43
0,52 0,89
030 053
0,25 0,36
0,36 0,63
024 039
0,54 0,99
0,56 1,01
037 062
0,69 1.25
0,64 1,20
0,30 0,53
022 033
032 055
0,22 0,33
046 084
0,28 0,46
030 053
0,22 0,33
032 055
0,21 0,32
0,46 0,84
028 046
0,65 1.21
032 057
022 036
0,37 0,67
024 039
0,54 1,01
0,34 0,59
0,70 1,32
0,30 0,52
022 033
0,32 0,55
0,22 0,34
043 0,77
0,28 0,43
0,61 1,15
034 061
0,69 1.29
033 0,56
0,22 0,33
053 098
0,44 0,74
0,30 0,53
0,27 0,43
0,56 0,98
0,52 0,89

** Siemens / Heidenhain igin
***+* 35iB ile gegerli degil

EA-510.L

EA-507.L

Yiklerin, kuvvetlerin, momentlerin hesaplanmasi icin bkz. s. 94

Onemli bilgiler

o ilgili parametre listesindeki sinir degerlerde ana katalogdaki veriler esas
alinmistir (motor, tahrik guiclendiricisi veya ilgili makine CNC'ye bagh)

® Motora bagli veriler, calisma sicakligindaki en uygun degerlerdir

o Diger detaylar www.lehmann-rotary-tables.com, indirme / isletime alma
bélimi altinda

Labirent tipi sizdirmazlik
(kesit)

Asagida belirtilen du-

rumlar i¢in 6nerilir:

+ Taglama igletimi

+ Yiiksek sogutma
maddesi basinglari

+ Enince agindiric
partikller

Aksesuarlar
Temel plakalar S. 34 ve 35, Motor, kablo, a¢i 6lgme sistemi ve pL-CNC
S. 62 ve devami. Aksesuarlar S. 54 ve devami

Opsiyonlar

Siparis no. Adi

GET.5xx-GEN Ykseltiimis digli kutusu hassashgi "

GEO.5xx-GEN Yikseltiimis geometri hassasligl, /2 standart tolerans
SPI.5xx-Lab ? Labirent tipi is mili sizdirmazligi, entegre salmastra havasi

kontroll

" Yukseltilmis konsantriklik ve eksenel sapma hassasligi 0.003mm dahil
2507/510 igin: HSK ve ripas baglamasi manuel olarak mimkuin degil,
GET.5xx-GEN ve GEO.5xx-GEN sadece belirli kosullarda miimkiin
(yliksek eksantriklik ve eksenel sapma hassasligi her zaman elde edilemiyor)

Uygun hizalama elemanlari

Siparis no. Adi Oluk genisligi AGirlik [kgl
AUR.St-12 12h6 0,07
AUR.St-14 Hizalama T somun, 14h6 0,07
AUR.St-16 1 cift 16h6 0,07
AUR.St-18 18h6 0,07
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SPZ,
DDF, WMS

MOT, KAB,
WDF, CNC




Genel bakig,
uygulamalar

Sistem ve
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Hizalama,
GLA, RST, LOZ

Servis
ve teknik

DDF, WMS
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E serisi baglama olanaklari

Farkli bir sekilde baglanmis EA ...

Uc yiikseltme
Yikseltme / Agirlik
Siparis no. Adi Ug yuksekligi D [kal
EA-507(508) GPL.507-150 40mm/ 150mm
EA-510(511) GPL.510-180 Ug yiikseltme igin ~ 30mm /180mm 4,67

ESZE0I GPL.520-220 temel plaka 40mm / 220mm 12,15
X GPL.530-280 60mm / 280mm

Dikey baglama
Siparis no. DDF SPz WMS 2 WMS 7 WMS C Y“'[‘rfgg‘"k
T A GPL.510ver-180 . . 180
EA-510(511) GPL.510ver-240* . . . . 240
TN CZ UM GPL.520ver-215 . o 215
EXZ1Z0 cpL520ver-275 . . . . 275
X P 530ver-255 . . 255
EA-530 GPL.530ver-310* . . . o o 310

*Sadece 1'er adet aksesuar mumkin (6rnegin DDF); kombine edilemez (6rnegin BBF+SPZ)
WMS = Agli 6lgiim sistemleri icin (WMS 2 kiiglik, WMS 7 buiyiik), daha fazla bilgi icin bkz. S. 61
SPZ = Sikigtirma silindiri, daha fazla bilgi icin bkz. S. 56/57

DDF = Doner gegis igin, daha fazla bilgi i¢in bkz. S. 568

Dikey kullanim i¢cin montaj gévdesi. Déner gegis ile
gOsterilmistir. 6lgme sistemi ile gosteriliyor.

Dikey kullanim i¢in montaj gévdesi. Kompakt agi

34 [PY LEHMANN®

Adirlik
[kal

7,93
20,37
21,16



E serisi baglama olanaklari

s, L

.. yatay isleme merkezleriicin ideal ¢cozum

Yanal baglama

A B © D E F H Agirlik £5

Siparis no. [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kal SE

EA-510(511) istek iizerine =3
52 GPL520h0r-240 240 575 220 130 4 222 240 S =

EA-530 Istek Uizerine
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Opsiyonlar £
Siparis no. Adi E :—
GEO.5xx-GEN Yiikseltiimis geometri hassasligl, V2 standart tolerans ]
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