avole rotanti TF TIP

*opzione

TF-507510 | TF-508510 | TF-510520 | TF-511520 | TF-520530 | TF-521530
TIP1c TIP1cs TIP2¢c TIP2cs TIP3c TIP3cs
.. @dioscillazione mm 180 220 195
_5 Campo di oscillazione Gradi 90° +5°/-25° (opzionale 180° +25°)
[}
$ Altezza delle punte mm 180 210 220
E Peso complessivo con motore kg 50 100 200
Foro centrale Standard / aumentato mm 30 34 46/64
Coppia di serraggio 4° asse ‘y'\ Nm 300 250 800 600 2'000
2 max 5° asse S Nm 800 2000 5.000
g ) °-30° S ke 40 66 135
8 Sﬁzr)l(co del mandrino 30°-90° ,\/\‘7; y ;;, > kg 27 44 20
-1 B/
% Carico standard i © kg 17 12 42 21 90 61
b= —,
g Forza assiale max 4° asse )% kN 6 10 40
[*] /
[}
3 Coppia di 4° asse 7\1‘ Nm 1'200 2'000 3'900
rovesciamento max 5°asse Vo Nm 2'000 3'900 10.400
Momento d'inerzia Carico standard " - kgm? 0,05 0,025 0.2 0,07 0.8 04
max J max : kgm? 0,5 0,25 2 0,7 8 4
Coppia di 4° asse \(/j Nm 120 70 250 150 440 220
avanzamento max®  5°asse B Nm 230 440 650
Coppie di valorg limite 'dovyte g carichi eccentrici Nm 40 110 280
(con effetto sull'asse d'oscillazione) ®
5 -
® Carico senza carico Nm 12 22 44
S dellingranaggio con carico standard Nm 15 10 30 5 100 45
= o
2 o 5° asse M max Nm 250 440 650
N = Precisione di 4°asse ? +arc sec 20/15 17/10 12/8
“g sezionamento Pa 5° asse (90°) ¥ & +arc sec 35/20 35/22 21/22 21/13 11/38 11/20
Riproducibilita Ps 4° asse + arc sec 2
media 5° asse £ arc sec 2
Speed max con carico 4°asse " I min-1 111 210 80 160 50 100
standard 5°asse " w min-1 70 40 25
o Oscillazione radiale 2  sul @ mandrino pm 6/3
<= o
x O g
Bt o .
= 2 QOscillazione assiale 2 aul st_Jperﬂme D E um 6/3
== S mandrino
2
a -
Parallelismo 2 mandrl_nq rls‘petto aI_Ia pm/100 mm 10/5
superficie d'appoggio
" Dipendenza reciproca; per i dati di azionamento del rispettivo motore vedere lato destro 3 Valore limite per ingranaggi, con 1 min*'
2 Standard / aumentato; Metodo di misura e validita dei valori vedere p. 60, sistemi di 4 senza carico / con carico standard 0°-90°
misurazione angolari opzionali vedere p. 61 9 Calcolo della coppia vedere p. 94
Dimensioni Indicazioni importanti
A c — Aumento dell'altezza delle punte (opzione)
ds ‘,EQJ)P‘E"“ 90° Standard A seconda dei relativi accessori (cilindro di ser-
// 5" / raggio, passante tornito, sistema di misurazione
/r' '\‘ angolare...) € necessario aumentare l'altezza delle
° E F \ punte (dimensione D). (Vedere pagina del relativo
D ! accessorio)
& &
° " == [[\»p
L b f———
= S - = > >
A AA B C C- D E F FI1 H I R X Y Y* dl d2 d3 h1 h2
11N 466 245 382 404 180 226 104 230 30 55 147 236 248 270 186 350 55 Asse
UZTY 512 534 310 444 469 220 260 122 264 40 65 173 248 295 320 128 220 226 30 95 gOSC'"?Z'O“e
° asse,

L=l 630 655 360 554 220 260 155 335 40 90 195 295 390

Dimensioni con 508, 511 0 521 identiche a quelle con 507510, 510520 o0 520530.
*Con motore di grandi dimensioni (opzione)

178 282 326 66 166 == ____sezionamento

(4° asse)

Y LEHMANN®
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Tavole rotanti TF TI

0280 mm

' I ‘ 0220 mm
rd—»

5'000 Nm
200kg

2'000 Nm
100 kg

o ‘
45524'

TF-510520.LL TIPc

260 mm

250 mm

TF-520530.LL TIPc

TF-507510.LL TIPc

Dati sistema di L~ | Per il calcolo dei pesi, delle forze e delle
. & ae 2L _f:\" yany coppie vedere p. 94
azionamento N i i i
(sulla base di carico ! ! 90° ! 180°
standard cubo secondo Feed* [Nm] Speed [min-1] Cycle time*** [sec]
p.92/93) Motori 4°/5° 4 5 4° 5° 4° 5° 4° e . . .
BLS-072/BLS-072 120 230 111 70 026 043 039 o064 Indicazioniimportanti
BLS-072/BLS-072 70 230 210 70 023 043 029 064 o o
3 1‘;: BLS-072/BLS-073 250 425 80 45 0,30 050 049 0.83 ® | valorilimite dellelenco paramgtn corrispon-
92 BLS-072/LN-098 250 440 80 40 0,30 0,50 0,49 0,87 dgntg hanno la prgcedenza sui dati del catalogo_
5= BLS-072/BLS-073 150 425 160 45 023 050 031 083 principale (condizionato da motore, servo-ampli-
E3e) BLS-072/LN-098 150 440 160 40 023 050 031 087 ficatore o rispettive macchine CNC) x
= - - - - e | dati dipendenti dal motore sono valori ottimali =3
BLS-073/LN-098 440 650 50 25 041 089 071 149 atemperatura di esercizio 2
LN-098/LN-098 220 650 90 25 0,27 0,74 0,43 134 ® Per ulteriori dettagli consultare www.lehmann- £
B1is/o2 (HV)is 80 110 66,7 45 030 049 053 083 rotary-tables.com, alla sezione Download/messa =
B1 is/o2 (HV)is 55 110 130 45 025 049 036 083 in servizio
a2 (HV)is/o2 (HV)is 120 195 55 29 036 066 063 1,18
9 a2 (HV)isla4 (HV)is 120 335 55 30 036 064 063 1,14
= a2 (HV)is/o2 (HV)is 85 195 100 29 024 066 039 118
b a2 (HV)isiad (HV)is 85 335 100 30 024 064 039 114 o Tenuta a labirinto (taglio)
a2 (HV)is/ow4 (HV)is 210 395 33 20 054 094 099 1,69
a4 (HV)is/a8 (HV)is**** 355 650 33 25 056 089 101 149 Consigliato per:
a4 (HV)is/ o4 (HV)is 220 355 60 22 037 084 062 152 © Rettifica
SGM7J 06/08 120 180 66 60 030 044 053 0,69 ® Pressioni refrigeranti
= SGM7J 06/08 70 180 133 60 022 044 033 069 elevate
Iz SGM7J 08/08 195 315 66,6 38 032 054 055 094 e Particelle abrasive
%8 SGM7J 08/08 135 315 133 38 022 054 033 094 pit sottili
= surichiesta
2
SGMJV 04/08 115 180 66,7 60 030 044 053 0,69 N s
<. SGMJV 04/08 70 180 130 60 022 044 033 069 ) G w
32 SGMJV 08/08 195 315 667 38 032 054 055 o094 Accessori a
53 SGMJV 08/08 140 315 133 38 021 054 032 094 Motore, cavi, sistema di misurazione angola-
£ SGMJV/EV 08/15 335 650 40 25 046 089 084 149  reepl-CNCdap.62. Accessorida p.54
SGMJV/EV 08/15 220 650 80 25 028 034 046 134
HG56/75 120 170 60 45 032 049 057 083
z HG56/75 70 170 110 45 022 049 036 083 L. .
@ HG-(H)75/(H)105 185 430 50 30 037 059 067 1,09 Opzioni E ‘g’
2 HG-(H)75/(H)105 130 430 100 30 024 059 039 1,09 ' - vy
s HG-(H)105/(H)104 440 650 32 20 054 094 101 169 N. ordine Descrizione eg
HG-(H)105/(H)104 220 650 60 22 034 082 059 150 GET.5xx-GEN Precisione degli ingranaggi
R2Ax 06040/08075 120 185 66,7 60 030 044 052 069 aumentata "
g R2Ax 06040/08075 70 185 130 60 022 044 033 0,69 GEO.5xx-GEN  Precisione geom. aumentata,
< R2Ax 08075/08075 210 245 66,7 40 032 054 055 092 "2 tolleranza standard
R2Ax 08075/08075 145 245 130 40 022 054 034 092 SPIL5xx-Lab?  Guarnizione mandrino con
Sx D MEaouS0SN 300 650 275 25 061 089 115 149 ::?;;’:;‘::0"""”" e EIEmE
© BL-MES0J-40SN 220 650 55 25 034 074 061 1,34 SWBS10-180 p oo i tamione
1FK2204/1FK2205 150 425 65 30 033 059 056 1,09 e 1'80‘,?’(Zon°olt'r2°cof;‘;
0 1FK2204/1FK2205 105 425 130 30 022 059 033 1,09 max. a 230°)
& 1FK2205/1FK2206 425 650 33 25 053 074 098 1,34 SEEETTED
& 1FK7042/1FK7062 435 650 50 25 044 089 074 149 Vincl. precisione aumentata di oscillazione radiale e
2 1FK2205/1FK2206 220 650 65 25 030 074 053 1,34 assiale 0,003mm
1FK7042/1FK7062 220 650 90 25 027 074 043 134  ?per507/510: HSK e bloccaggio ripas manuale non
*con 1 min'; altro vedere p. 98 ** per Siemens / Heidenhain possibile, GET.5xx-GEN e GEO.5xx-GEN possibile
**+ senza serraggio; tempi vedere p. 110 * 10N con 35iB solo c<_)nd|znonato (elevata premsnor_w d|_ o_scnlazm—
ne radiale/assiale non sempre raggiungibile)
N. ordine
TF-510520.LL TIP-F1 Elementi di allineamento adatti
Motore  F1=Fanucis (200V), F2=Fanuc HVis (400V), M i ilor ERN, M: inor/Mavilor EQN 1125, N. ordine Denomina- Larghezzadella Peso
M3= Movinor/Mavilor EQN 1135, MI3= Mitsubishi 200V, Mi4 Mitsubishi 400V, $2=Sanyo, Y2=Yaskawa zione scanalatura [kgl
SGMJV/SGMEYV, Y4=Yaskawa SGM7J
Variante josezi AUR.St-12 1296
izione motore asse di oscillazi Lis!nfstra, Ridestra AUR.St-14 D?diaTdi 14g6 467
motore asse di L=sinistra, R=destra allineamen-
asse di oscillazi 510,520 AUR.St-16 to, 1 paio 1696 12,15
asse di 507,510, 520 AUR.St-18 18g6

Modello di tavola rotante
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Javole rotanti T1 TAP (cuscinetto reggispinta non bloccato)

90 kg
max. 133 kg & m

0.8kgm?
5'000 Nm 42kg ‘
270kg max. 89 kg S

0.2 kgm?
2'000 Nm
150 kg

717mm

T1-520530.LL TAPc

T1-510520.LL TAPc

*opzione

T1-507510 | T1-508510 | T1-510520 | T1-511520 | T1-520530 | T1-521530

= TAP1(c) TAP1(c)s TAP2(c) TAP2(c)s TAP3(c) TAP3(c)s
E '§ .. @dioscillazione mm 180 220 195
E s _5 Campo di oscillazione Gradi 90° +5°/-25° (opzionale 180° +25°)
= [}
& s’ $ Altezza delle punte mm 180 210 (235%) 268/308
g Peso complessivo con motore kg 90 (85) 160 (150) 300 (270)
Foro centrale Standard / aumentato mm 30 34 46/64
o Coppia di serraggio 4° asse \><v\ Nm 300 250 800 600 2'000
2 max 5° asse SR Nm 800 2000 5.000
) e °-30° ¥ kg 79 133 200
1 . . 2 o
g g Carcodelmandrino - 54 gor oo 53 89 133
% % Carico standard? " /¢ > kg 17 12 42 21 90 61
£ \
g Forza assiale max 4° asse ><— kN 6 10 40
S /
(7]
3 Coppia di 4° asse 7\4‘ Nm 1'200 2'000 3'900
rovesciamento max 5° asse X Nm 2'000 3'900 10.400
Momento d'inerzia Carico standard " ﬁ kgm? 0,05 0,025 0,2 0,07 08 0,4
max J max : kgm? 05 0,25 2 0,7 8 4
Coppia di avanzamento 4°asse \() Nm 120 70 250 150 440 220
max **** 5° asse B) A Nm 250 440 650
Copplg di valorg !lg)nlte dovute a Nm 40 110 280
carichi eccentrici
5 -
® Carico senza carico Nm 12 22 44
S dellingranaggio con carico standard Nm 15 10 30 5 100 45
= o
2 g o° asse M max Nm 250 440 650
= Precisione di 4°asse? +arc sec 20/15 17/10 12/8
é sezionamento Pa 5°asse (90°) * +arc sec 35/20 35/22 21/22 21/13 11/38 11/20
Riproducibilita Ps 4° asse +arc sec 2
media 5° asse +arc sec 2
Speed max con carico 4°asse " /‘L‘ min-1 111 210 80 160 50 100
standard 5°asse ! w min-1 60 40 25
o Oscillazione radiale ?  sul @ mandrino Hm 6/3
o c ..
3 -% Oscillazione assiale?  SU12 superﬁme Hontele pm 6/3
e 2 del mandrino
a o . -
= & Parallelismo 2 D.a TR SV pm/100 mm 10/5
d'appoggio
" Dipendenza reciproca; per i dati di azionamento del rispettivo motore vedere lato destro 3 riferito all'asse di sezionamento quando in posizione orizzontale
2 Standard / aumentato; Metodo di misura e validita dei valori vedere p. 60, sistemi di 4 Valore limite per ingranaggi, con 1 min™'
misurazione angolari opzionali vedere p. 61 %) senza carico / con carico standard 0°-90°
- - - 8 Calcolo della coppia vedere p. 94
-5 Dimensioni PP P
e= . . - .
g Indicazioni importanti
= [
=< .
] /,,@"Ojg‘-o"\ 90° Standard Aumento dell'altezza delle punte (opzione)
- /\ A seconda dei relativi accessori (cilindro di ser-
77 ° B 7 \\ raggio, passante tornito, sistema di misurazione
g l. } angolare...) € necessario aumentare l'altezza delle
: m 25° punte (dimensione D). (Vedere pagina del relativo
= accessorio)
a = ] L
0
> 2 B T s o
A B C C* D E F F1 H | R X Y Y* di d2 d3 h1 h2
AU 567 245 382 404 180 226 151 277 30 102 149 290 248 270 280 350 65|
Al 520 245 382 404 180 226 104 230 30 55 149 290 248 270 186 350 65}

L3 656 300 444 469 210 250 182 324 30 125 173 332 295 320 248 340 400 30 95 Asse
L\#{q 596 300 444 469 210 250 122 264 30 65 173 332 295 320 128 220 400 30 95 di oscillazione
LLUEH) 804 408 554 268 308 242 422 38 177 195 382 390 352 456 500 66 166 (5° asse)
WLus 717 408 554 268 308 155 335 38 90 195 382 390 178 182 500 66 166

Asse di
sezionamento
(4° asse)
Dimensioni con 508, 511 0 521 identiche a quelle con 507510, 510520 0 520530.
*Con motore di grandi dimensioni (opzione)
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Tavole rotanti T1 TAP (cuscinetto reggispinta non bloccato

@450 mm
90 kg
max. 133 k _»I‘_
s Mg @340 mm
— . 42kg
5'000 Nm max,89 kg ©280 mm
300kg “g Ve A
j 300kg 2000 Nm 17kg
I max: 53 kg -
T 1 M 0.05 kgm? g—~ —

250 mm

» M
mm

T1-510520.LL TAP

T1-520530.LL TAP

b=
Emm
T1-507510.LL TAPc

T1-507510.LL TAP

| Per il calcolo dei pesi, delle forze e delle
(@ coppie vedere p. 94

|
L X

|

I

Dati sistema di
azionamento

(sulla base di carico
standard cubo secondo
p. 92/93)

B =
90°

Feed*[Nm]  Speed [min-1] Cycle time*** [sec]
Motori 4°/5° 4° 5° 4° 5° 4° 5° 4° &’

180°

Indicazioni importanti

EEEIEIRE BLS-072/BLS-072 120 230 111 70 026 043 039 064
EEETESIR N BLS-072/BLS-072 70 230 210 70 023 043 029 064 _y ) o
z & BLS-072/BLS-073 250 425 80 45 030 050 049 0g3 ° !vaorimitedelelenco parametr corispon
)e) BLS-072/LN-098 250 440 80 40 030 050 049 087 onte hanno 'aprececenza sul catl ce| catalogo
s2 BLS-072/BLS-073 150 425 160 45 023 050 031 083 principale {condizionato da motora, servo-ampii-
3 L r z L ficatore o rispettive macchine CNC)
=3 BLS-072/LN-098 150 440 160 40 023 050 0.31 087 ® | dati dipendenti dal motore sono valori ottimali a 3
BLS-073/LN-098 440 650 50 25 041 089 071 149 temperatura di esercizio =
EEEFIEEORVGEN LN-098/LN-098 220 650 90 25 027 074 043 134 e Perulteriori dettagli consultare www.lehmann- £
EEIERE 51 is/o2 (HV)is 80 110 66,7 45 030 049 053 083 rotary-tables.com, alla sezione Download/messa =
| 71-508510 TAP1 ARG 55 110 130 45 025 049 036 083 in servizio
RGBT o2 (HV)is/o2 (HV)is 120 195 55 29 036 066 063 1,18
9 EEEFTPIRYZE o2 (HV)is/od (HV)is 120 335 55 30 036 064 063 114
z on2(HV)!s/0(2(HV)!s 85 195 100 29 024 066 039 118 =y Tenuta a labirinto (taglio)
L [EEEFIRZY o2 (HV)isiod (HV)is 85 335 100 30 024 064 039 114
EEEFTEENE] o2 (HV)is/ad (HV)is 210 395 33 20 054 094 099 1,69 Consigliato per:
REEFIERNEN o4 (HV)is/a8 (HV)is**** 355 650 33 25 056 089 101 149 ® Rettifica
IEBEEEERIEN o4 (HV)is/ a4 (HV)is 220 355 60 22 037 084 062 1,52 ® Pressioni refrigeranti
IEEIEIRZE SGM7J 06/08 120 180 66 60 030 044 053 0,69 elevate )
<, RAETTHORAGN Som7. 06108 70 180 133 60 022 044 033 069 © Particelle abrasive
3z SGM?7J 08/08 195 315 666 38 032 054 055 094 pit sotil
2% SGM7J 08/08 135 315 133 38 022 054 033 094
= surichiesta
2
AT SGMJV 04/08 115 180 66,7 60 030 044 053 0,69 ) E§
<. SGMJV 04/08 70 180 130 60 022 044 033 069 Accessori 6w
g3 SGMJV 08/08 195 315 66,7 38 032 054 055 094 Motore, cavi, sistema di misurazione angola- =
29 SGMJV 08/08 140 315 133 38 021 054 032 094  reepl-CNC dap.62. Accessorida p. 54
> REEFIEIEN SGMJV/EV 08/15 335 650 40 25 046 089 084 149
IBEEIEN SGMJUV/EV 08/15 220 650 80 25 028 034 046 1,34
[ T1-507510 TAP1 [R(eLITaZ3 120 170 60 45 032 049 057 083
= T1-508510 TAP1 [IgleRlly/s 70 170 110 45 022 049 036 083 PR
% EEESFIRYZY HG-(H)75/(H)105 185 430 50 30 037 059 067 1,09 Opzioni E g
o [BEFREZIINZE HG-(H)75/(H)105 130 430 100 30 024 059 039 1,09 N. ordine Descrizione =
S [EEFIEFEEN HG-(H)105/(H)104 440 650 32 20 054 094 101 169 GET.5xx-GEN e ————— =R
EEEPAIEEYEN HG-(H)105/(H)104 220 650 60 22 034 082 059 1,50 A ——
R2Ax 06040/08075 120 185 66,7 60 030 044 052 0,69 e
o GEO.5xx-GEN Precisione geom. aumentata, /2
> [IEEIESIEN R2Ax06040/08075 70 185 130 60 022 044 033 069 tolleranza standard
< EESIZINZN R2Ax08075/08075 210 245 66,7 40 032 054 055 0,92 e S e —
EEESETPIRIYZN R2AX 08075/08075 145 245 130 40 022 054 034 092 . labirinto, controllo aria di tenuta
Sx D MEao 0o\, 300 650 275 25 061 089 115 149 integrato
O~ EERFERINEY BL-MESOJ-40SN 220 650 55 25 034 074 061 134 SWB.510-180 A mento intervallo di rotazione
1FK2204/1FK2205 150 425 65 30 033 059 056 1,09 SWB.520-180  da 90° a 180° (con oltrecorsa
o IESEETRINZY 1FK2204/1FK2205 105 425 130 30 022 059 033 1,09 SWB.530-180  Max.a230%)
& [EFEEN 1FK2205/1FK2206 425 650 33 25 053 074 098 134 . R )
= 1FK7042/1FK7062 435 650 50 25 0,44 089 0,74 1,49 |ncI:preC|S|oneaumentatad|050|lla2|onerad|alee
@ 1FK2205/1FK2206 220 650 65 25 030 074 053 134 ,3SSiale0.003mm .
per 507/510: HSK e bloccaggio ripas manuale non
1FK7042/1FK7062 220 650 90 25 027 074 043 134 possibile, GET.5xx-GEN & GEO.5xx-GEN possibile
*con 1 min; altro vedere p. 98 ** per Siemens / Heidenhain solo condizionato (elevata precisione di oscillazio-
*** genza serraggio; tempi vedere p. 110 **** non con 35iB ne radiale/assiale non sempre raggiungibile)
N. ordine Elementi di allineamento adatti
T1151Q§2q- TAP-F1 , :
Lﬁ N. ordine Denomina- Larghezzadella Peso
Motore  F1=Fanucis (200V), F2=Fanuc HVis (400V), M ERN, M: I EQN 1125, zione scanalatura k!
gﬁgmn%g&révmgi?(mgzwi Mitsubishi 200V, MI4 Mitsubishi 400V, S2=Sanyo, Y2=Yaskawa AUR.iX-12 Bullerial 1296
Variante o sezi AUR.iX-14  jllineamen- 1496 0,03
motore s i sesonamento Lo, R-dests AUR.iX-16  tolineFIX, 1696 003
asse di oscillazi 510,520 AUR.ix-18 1 Paio 1896 0,03
assedi 507,510,520
Modello di tavola rotante lineFIX vedere p. 74
®
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Tavole rotanti T1 TOP (controcuscinetto bloccato)

*opzione

T1-508510 | T1-510520 | T1-511520 | T1-520530 | T1-521530
TOP2 TOP2s TOP3 TOP3s

=
g '§ .. @dioscillazione mm 180 220 195
E s _5 Campo di oscillazione Gradi 90° +5°/-25° (opzionale 180° +25°)
E 5 g Altezza delle punte mm 180 210(235%) 268/308
g Peso complessivo con motore kg 95 175 325
Foro centrale Standard / aumentato mm 30 34 46/64
Coppia di serraggio 4° asse \ /\ Nm 300 250 800 600 2'000
-g, max 5°asse >< = Nm 1100 4.000 7.000
s g Carico del mandhi °-30° . ‘( ke 79 133 200
g 8 maarx'°° elmandrino 340 gge - \‘1 kg 53 89 133
% % Carico standard? /¢ : kg 17 12 42 21 90 61
g Forza assiale max 4° asse \><— kN 6 10 40
é Coppia di 4° asse ’\\'Li Nm 1'200 2'000 3'900
rovesciamento max 5°asse P Nm 2'000 3'900 10.400
Momento d'inerzia Carico standard " - kgm? 0,05 0,025 0,2 0,07 0,8 04
max J max : kgm? 05 0,25 2 0,7 8 4
Coppia di 4° asse \\() Nm 120 70 250 150 440 220
avanzamento max®  5°asse B Nm 250 440 650
Coppie di valore limite dovute a carichi eccentrici © Nm 40 110 280
> i senza carico Nm -12 -22 -44
E dC:IrI!i?%ranaggio con carico standard Nm 15 10 30 5 100 45
2 - M max Nm 250 440 650
;_ Precisione di 4° asse ? +arc sec 20/15 17/10 12/8
é sezionamento Pa 5° asse (90°) 9 & +arc sec 35/20 35/22 21/22 21/13 11/38 11/20
Riproducibilita Ps 4°asse *arcsec 2
mgdia 5° asse +arc sec 2
Speed max con carico 4°asse " Y min-1 111 210 80 160 50 100
standard 5°asse ! T mine 60 40 25
0 o Oscillazione radiale?  sul @ mandrino pm 6/3
E :g Oscillazione assiale ? z:llli,z:]%iir;ﬁ'e Hotele pum 6/3
s g Parallelismo ? D.a mandrjno BISUFEEE pm/100 mm 10/5
d'appoggio
"' Dipendenza reciproca; per i dati di azionamento del rispettivo motore vedere lato destro 9 riferito all'asse di sezionamento quando in posizione orizzontale
2 Standard / aumentato; Metodo di misura e validita dei valori vedere p. 60, sistemi di misura- 4 Valore limite per ingranaggi, con 1 min™!
zione angolari opzionali vedere p. 61 % senza carico / con carico standard 0°-90°
8 9 Calcolo della coppia vedere p. 94
+
22 Dimensioni Indicazioni importanti
=g
© Aumento dell'altezza delle punte (opzione)
c A seconda dei relativi accessori (cilindro di ser-
180° Option 90° Standard raggio, passante tornito, sistema di misurazione
e S angolare...) € necessario aumentare l'altezza delle
B : punte (dimensione D). (Vedere pagina del relativo
5 o £ accessorio)
D
1
- . )
0 "
< < R T s >
A B C C D E F F1 H 1 R X Y Y* di d2 d3 hl h2 Asse
LIl 606 245 382 404 180 226 151 277 30 102 149 328 248 270 280 350 55 di oscillazione Asse di
LJPH 711 300 444 469 210 250 182 324 30 125 173 387 295 320 248 340 400 30 95 (5°asse) sezionamento
ek 859 408 554 268 308 242 422 38 177 195 437 390 352 456 500 66 166 (4° asse)

Dimensioni con 508, 511 0 521 identiche a quelle con 507510, 510520 o0 520530.
*Con motore di grandi dimensioni (opzione)
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Tavole rotanti T1 TOP (controcuscinetto bloccato

9460 mm

90 kg
max..133 kg
oty

308 mm

T1-520530.LL TOP

Dati sistema di

9340 mm
) 42kg
7'000 Nm max=89 kg

325kg

|
1 mm
T1-510520.LL TOP

; Y | ‘

- \V4 | | i
azionamento ,/&j <> &= _/:‘" £
(sulla base di carico ! ! 90° ! 180°
standard cubo secondo Feed* [Nm] Speed [min-1] Cycle time*** [sec]
p.92/93) Motori4°/5°  4° 5° 4 5 4° 5° 4 5°

EEETIGTREN BLS-072/BLS-072 120 230 111 70 026 043 039 064
BLS-072/BLS-072 70 230 210 70 023 043 029 064
> & IEE3ZIRIZY BLS-072/BLS-073 250 425 80 45 030 050 049 083
S92 BLS-072/LN-098 250 440 80 40 030 050 049 087
= S EESEEIRCTAY BLS-072/BLS-073 150 425 160 45 023 050 031 083
= Q EFFEFTIROLA BLS-072/LN-098 150 440 160 40 023 050 031 087
BLS-073/LN-098 440 650 50 25 041 089 071 1,49
EEFAEEORCLEY LN-098/LN-098 220 650 90 25 027 074 043 134
IEEGTRCIEE 81 is/o2 (HV)is 80 110 66,7 45 030 049 053 083
| T1-508510 TOP1 ARECZAGAIIE 55 110 130 45 025 049 036 083
EEESTPIRGIAY o2 (HV)is/o2 (HV)is 120 195 55 29 036 066 063 118

9 EEESTETRIZA o2 (HV)is/od (HV)is 120 335 55 30 036 064 063 114

= EEEBTRAZ o2 (HV)islo2 (HV)is 85 195 100 29 024 066 039 118

£ REUNBIRZE o2 HV)isiad (HV)is 85 335 100 30 024 064 039 1,14

[EEEFIEENRGLEY o2 (HV)is/od (HV)is 210 395 33 20 054 094 099 1,69
[EEEFIEERLTEN o4 (HV)is/o® (HV)is**** 355 650 33 25 056 089 101 1,49
IEEFAEDRCLEN o4 (HV)is/ a4 (HV)is 220 355 60 22 037 084 062 152
EEGTRCIE SGM7J 06/08 120 180 66 60 030 044 053 0,69
<;t_,SGM7J06/08 70 180 133 60 022 044 033 069
E4) 71-510520 TOP2 [EICVPALEIE 195 315 66,6 38 032 054 055 094
5836M7J08/08 135 315 133 38 022 054 033 094
= surichiesta
IEEGTRCIEEE SGMJV 04/08 115 180 66,7 60 030 044 053 0,69
§>SGMJV04/08 70 180 130 60 022 044 033 069
<§SGMJV08/08 195 315 66,7 38 032 054 055 094
ﬁgsGMJVOS/os 140 315 133 38 021 054 032 094
S EEFIEIACLEN SGMJV/EV 08/15 335 650 40 25 046 089 084 149
IEEFAEDRCLEN SGMJUV/EV 08/15 220 650 80 25 028 034 046 1,34
IEENGTRCEE HG56/75 120 170 60 45 032 049 057 083

Z  REEIEERCTIN Hes6/75 70 170 110 45 022 049 036 083

@ EEESCFIRLIZY HG-(H)75/(H)105 185 430 50 30 037 059 067 1,09

® [EESREPIRCTZN HG-(H)75/(H) 105 130 430 100 30 024 059 039 1,09

S [EEFEDRREN HG-(H)105/ (H) 104 440 650 32 20 054 094 101 169

EEEFIEEDRGTEN HG-(H) 105/ (H) 104 220 650 60 22 034 082 059 150

° [ ICRCTEN R2AX 06040/08075 120 185 66,7 60 030 044 052 0,69

> [EEZEERCTIN R2Ax06040/08075 70 185 130 60 022 044 033 069

< [REESTEZIALIZY R2Ax08075/08075 210 245 66,7 40 032 054 055 092

EEESEBTRIZY R2Ax 08075/08075 145 245 130 40 022 054 034 092
gggtmgggjziggm’ 300 650 275 25 061 089 115 149
O = REEFAEEIRGLEN BL-MES0J-40SN 220 650 55 25 034 074 061 134

1FK2204/1FK2205 150 425 65 30 033 059 056 1,09

o IEIEEFTACIZY 1FK2204/1FK2205 105 425 130 30 022 059 033 1,09

] 1FK2205/1FK2206 425 650 33 25 053 074 098 1,34

& 1FK7042/1FK7062 435 650 50 25 044 089 074 149

2 1FK2205/1FK2206 220 650 65 25 030 074 053 134

1FK7042/1FK7062 220 650 90 25 027 074 043 1,34

*con 1 min™; altro vedere p. 98
*** senza serraggio; tempi vedere p. 110

N. ordine

** per Siemens / Heidenhain
****non con 35iB

|
4711%'

T1-510520,

o

P-F1

[ Motore  F1=Fanucis (200V), F2=Fanuc HVis (400V), M i ilor ERN, M: inor/!
M3= Movinor/Mavilor EQN 1135, MI3= Mitsubishi 200V, MI4 Mitsubishi 400V, S2=Sanyo, Y2=Yaskawa
SGMJV/SGMEV, Y4=Yaskawa SGM7J

EQN 1125,

Variante

motore asse di

L=sinistra, R=destra

motore asse di sezi
asse di oscillazi

L=sinistra, R=destra
510,520

asse di
Modello di tavola rotante

507,510, 520

Y LEHMANN®

¢280 mm

05 kgm? .

1100 Nm

T1-507510.LL TOP

Per il calcolo dei pesi, delle forze e delle
coppie vedere p. 94

Indicazioni importanti

® | valori limite dell'elenco parametri corrispon-
dente hanno la precedenza sui dati del catalogo
principale (condizionato da motore, servo-ampli-
ficatore o rispettive macchine CNC)

e | dati dipendenti dal motore sono valori ottimali a
temperatura di esercizio

® Per ulteriori dettagli consultare www.lehmann-
rotary-tables.com, alla sezione Download/messa
in servizio

P Tenuta a labirinto (taglio)

Consigliato per:

® Rettifica

® Pressioni refrigeranti
elevate

® Particelle abrasive
piti sottili

\

Accessori
Motore, cavi, sistema di misurazione angola-
re e pL-CNC da p. 62. Accessori da p. 54

Opzioni
N. ordine Descrizione
GET.5xx-GEN Precisione degli ingranaggi
aumentata "
GEO.5xx-GEN Precisione geom. aumentata,

2 tolleranza standard

SPL.5xx-Lab 2 Guarnizione mandrino con

labirinto, controllo aria di tenuta

integrato
SWB.510-180 Aumento intervallo di rotazione
SWB.520-180 da 90° a 180° (con oltrecorsa
SWB.530-180  Max.a230%)

"incl. precisione aumentata di oscillazione radiale e
assiale 0,003mm

2 per 507/510: HSK e bloccaggio ripas manuale non
possibile, GET.5xx-GEN e GEO.5xx-GEN possibile
solo condizionato (elevata precisione di oscillazio-
ne radiale/assiale non sempre raggiungibile)

Elementi di allineamento adatti

N. ordine Denomina- Larghezzadella Peso
zione scanalatura [kal

AUR.iX-12 Bullonidi 1296

AUR.iX-14  gjlineamen- 1496 0,03

AUR.iX-16 to |il’_leF|X. 1696 0,03

AUR.ix-18 1 Paio 1896 0,03

lineFIX vedere p. 74
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p— I
17 kg
| mgx. CRE

SPZ,
DDF, WMS

MOT, KAB,

x
5
=

Fatt

WDF, CNC




