EaServomech,

Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA

Serie ATL-BSA, grandezza 20 - 25 - 28 - 30 - 40

Serie ATL-BSA, grandezza 50 - 63 - 80

Serie ATL-BSA, grandezza 100 - 125

40



EIServomech
Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA

2.1 CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Trasmissione di comando: riduttore a vite senza fine - ruota elicoidale di precisione, progetto geometrico
ad alto rendimento, profilo ad evolvente ZI (UNI 4760 Parte 49), gioco angolare ridotto. Vite senza fine in
acciaio 20 MnCr 5 (UNI EN 10084), cementata e temprata, con filettatura e alberi rettificati. Corona elicoi-
dale in bronzo EN 1982 — CuSn12-C.

Carcassa: progettazione ed esecuzione delle carcasse in forma monolitica per ottenere non solo una
forma compatta e robusta in grado di sostenere elevati carichi assiali, ma anche un elevato grado di pre-
cisione delle lavorazioni meccaniche. Materiali utilizzati ad alta resistenza.

= getti di fusione in lega d’alluminio EN 1706 AC-AISi10Mg T6 (bonificato)

= getti di fusione in ghisa sferoidale EN-GJS-500-7 (UNI EN 1563).

Vite trapezia: Vite aricircolo di sfere:

= filettatura ISO 2901 ... ISO 2904 * progetto e produzione SERVOMECH

= materiale: acciaio C 43 (UNI 7847) * rullata e temprata

» rullata o tagliata materiale: acciaio 42 CrMo 4 (UNI EN 10083)

» sottoposta a raddrizzatura, per garantire classe di precisione: ISO IT 7
il regolare allineamento in funzionamento » temprata e lavorata

* errore massimo sul passo materiale: acciaio 42 CrMo 4 (UNI EN 10083)
+ 0.05 mm su 300 mm di lunghezza classe di precisione: ISO IT 5

Madrevite in bronzo: Madrevite a ricircolo di sfere:

= filettatura ISO 2901 ... ISO 2904 » progetto e produzione SERVOMECH

= materiale: bronzo EN 1982 — CuAI9-C » materiale: acciaio 18 NiCrMo 5 (UNI EN 10084),
(filettatura a 1 principio) cementato e temprato

» materiale: bronzo EN 1982 — CuSn12-C » gioco assiale massimo (0.07 ... 0.08) mm
(filettatura a piu principi) » arichiesta, gioco assiale ZERO, oppure

» gioco assiale massimo a madrevite nuova precarico ottenuto con selezione sfere
(0.10 ... 0.12) mm

Tubo esterno: Tubo di spinta:

» lega d’alluminio EN AW-6060 » materiale: acciaio St 52 (DIN 2391)
trafilato a freddo, di grosso spessore tubo di grosso spessore
ossidazione anodica ARC 20 (UNI 4522/66) cromato, spessore min. di cromatura 5/100 mm
tolleranza su diametro interno ISO H9 tolleranza su diametro esterno ISO 7

» acciaio St 52.2 (DIN 2391) » arichiesta, tubi di spinta in acciaio INOX AISI 304
tubo trafilato a freddo o acciai INOX speciali
tolleranza su diametro interno ISO H10 ... H11

Cuscinetti:

= asse motore: radiali a sfere o a rulli conici contrapposti
» asse attuatore: obliqui a sfere o a rulli conici, contrapposti,
per garantire assenza di gioco assiale ed alta capacita di carico in tiro e spinta
Attacco anteriore:
» standard - con foro cieco filettato in acciaio INOX AISI 303 o acciaio C 43 (UNI 7847)
Supporto posteriore:
* inlega di alluminio per ATL-BSA 20, 25, 28, 30, 40
» in ghisa sferoidale per ATL-BSA 50, 63, 80
*= perno in acciaio INOX AISI 303
Finecorsa elettrici FCE:
» microinterruttori elettrici azionati da un canotto sagomato, per ATL-BSA 20, 25, 28, 30, 40, 50, 63, 80
Finecorsa magnetici FCM:
* interruttori magnetici azionati da un anello magnetico, per ATL-BSA 20, 25, 28, 30, 40
Finecorsa di prossimita FCP:
= interruttori di prossimita azionati dalla madrevite, per ATL-BSA 50, 63, 80, a richiesta per ATL-BSA 100, 125
Finecorsa elettrici FC:
= interruttori elettrici azionati a camme, per ATL-BSA 100, 125
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EaServomech,

Attuatori lineari Serie ATL

2.2 CARATTERISTICHE TECNICHE - attuatori lineari a vite trapezia, Serie ATL

per ogni 100 mm di corsa aggiuntiva

GRANDEZZA ATL 20 ATL 25 ATL 28 ATL 30 ATL 40
Diametro stelo [mm] 25 30 30 35 40
Diametro tubo di protezione [mm] 36 45 45 55 60
Diametro attacco anteriore [mm] 10 12 12 14 20
Diametro attacco posteriore [mm] 12 12 12 14 20
Diametro albero solido di entrata [mm] 9 9 9 10 14
a:igg’e%e;l[)“eor?gb‘g)iﬁcato = 56 B14 56 B14 63 B14 63 B14 71 B4
Attacco per motore unificato IEC _ _ _ _ _
(campana + giunto)
Carico dinamico max. [N] 4 000 6 000 8 000 10 000 12 000
in tiro [N] 4000 6 000 8000 10 000 12 000
Carico statico max.
in spinta [N] 6 000 8000 10 000 12 000 15 000
Alto RH [1:4 (5:20) [1:4 (6:20) |1:4 (5:20) — —
Veloce RV [1:6.25(4:25) [1:6.25(4:25) |1:6.25(4:25) 4 (4:16) [1:5  (4:20)
Rapporto di riduzione Normale RN [|1:125(2:25) |1:125(2:25) |1:12.5(2:25) 116 (2:32) [1:20
Lento RL [1:25 1:25 1:25 124 1:25
Extra-lento  RXL |1:50 1:50 1:50 1 34 1:55
Vite trapezia a 1 principio Tr 13.5x3 Tr 16x4 Tr 16x4 Tr 18x4 Tr 22x5
RH1 0.75 1 1 = =
RV1 0.48 0.64 0.64 1 1
Coree s [l Rapporto RN 0.24 0.32 0.32 0.25 0.25
per 1 giro dell’albero entrata
RL1 0.12 0.16 0.16 017 0.2
RXLA 0.06 0.08 0.08 0.12 0.09
Vite trapezia a 2 principi Tr 14x8 (P4) Tr 16x8 (P4) Tr 16x8 (P4) Tr 18x8 (P4) Tr 22x10 (P5)
RH2 2 2 2 — —
Rv2 1.28 1.28 1.28 2 2
ggﬁa;'i?fzgl,[ggm onrata | F@PPOTO RN2 0.64 0.64 0.64 0.5 0.5
RL2 0.32 0.32 0.32 0.33 0.4
RXL2 0.16 0.16 0.16 0.24 0.18
e e s 1| 22
Incremento di massa k] 0.3 0.5 0.5 0.8 0.8
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E2Servomech,

Attuatori lineari Serie ATL

2.2 CARATTERISTICHE TECNICHE - attuatori lineari a vite trapezia, Serie ATL

ATL 50 ATL 63 ATL 80 ATL 100 ATL 125 |GRANDEZZA
50 60 90 100 150 Diametro stelo [mm]
70 90 115 150 200 Diametro tubo di protezione [mm]
30 35 40 60 80 Diametro attacco anteriore [mm]
30 35 40 60 80 Diametro attacco posteriore [mm]
19 24 28 32 38 Diametro albero solido di entrata [mm]
63B5-71B5 80 B5 80B5-90B5 | 100-112B5 - Gziggoe%e;g’eorffa\fg)iﬁcato =
80B5-90B5 [ 90B5-100B5 | 100-112B5 132 B5 132 B5 Attacco per mptore unificato IEC
80 B14 - 90 B14 90 B14 - 100 B14| 100 - 112 B14 160 B5 (campana + giunto)
25000 50 000 80 000 200 000 350 000 Carico dinamico max. [N]
25000 50 000 80 000 200 000 350 000 in tiro
Carico statico max. [N]
25000 50 000 100 000 200 000 350 000 in spinta
— — — — — RH Alto
1:6  (4:24) N:7 (4:28 [1:8 (4:32) [1:8 (4:32 [B:32 RV Veloce
1:18 (2:36) [1:14 (2:28) [1:24 1:24 1:16 (2:32) |RN Normale Rapporto di riduzione
1:24 1:28 1:32 1:32 1:32 RL  Lento
1:44 1:40 = = = RXL Extra-lento
Tr 30x6 Tr 40x7 Tr 60x12 Tr 70x12 Tr 100x12 Vite trapezia a 1 principio
— — — — — RH1
1 1 1.5 1.5 1.12 RV1
0.33 0.5 0.5 0.5 0.75 RN1 Rapporto Sgﬁa;irr’szgl,[;?g”e]ro onirata
0.25 0.25 0.38 0.38 0.38 RL1
0.14 0.18 — — — RXL1
Tr30x12 (P6) | Tr40x14 (P7) | Tr60x24 (P12) | Tr 70x24 (P12) | Tr 100x24 (P12) | Vite trapezia a 2 principi
— — — — — RH2
2 2 3 3 2.25 Rv2
e L L L U ANE e Sgrrjag;ii?c? Zﬁl’[grggro entrata
0.5 0.5 0.75 0.75 0.75 RL2
0.27 0.35 — — — RXL2
so s s o | e O
> 3 55 105 185 Incremento di massa kgl

per ogni 100 mm di corsa aggiuntiva
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Attuatori lineari Serie BSA

2.2 CARATTERISTICHE TECNICHE - attuatori lineari con vite a sfere Serie BSA

GRANDEZZA BSA 20 BSA 25 BSA 28 BSA 30 BSA 40
Diametro stelo [mm] 25 30 30 35 40
Diametro tubo di protezione [mm] 36 45 45 55 60
Diametro attacco anteriore [mm] 10 12 12 14 20
Diametro attacco posteriore [mm] 12 12 12 14 20
Diametro albero solido di entrata [mm] 9 9 9 10 14
f'f\lgi;;"e%e;l[)“;?g;‘g)iﬂcato = 56 B14 56 B14 63 B14 63 B14 71 B4
Attacco per motore unificato IEC _ _ _ _ _
(campana + giunto)
Carico dinamico max. [N] 4 000 6 000 7 500 9 000 12 000
in tiro [N] 4000 6 000 8000 10 000 12 000
Carico statico max.
in spinta [N] 6 000 8 000 10 000 12 000 15 000
Alto RH [1:4 (5:20) [1:4 (6:20) |1:4 (5:20) — —
Veloce RV [1:6.25(4:25) [1:6.25(4:25) |1:6.25(4:25) 4 (4:16) [1:5  (4:20)
Rapporto di riduzione Normale RN [1:125(2:25) [1:125(2:25) [1:12.5(2:25) :16 (2:32) [1:20
Lento RL |1:25 1:25 1:25 124 1:25
Extra-lento RXL |1:50 1:50 1:50 1 34 1:55
Diametro x Passo 14x5 16x5 16x5 20x5 25%6
Sfera [mm] | 3.175(1/8 %) 3.175(1/8 ) 3.175(1/8 %) 3.175(1/8 %) 3.969 (5/32 )
?g‘fA?\lgcAiﬁg')o SIeIe N circuit 2 3 4 3 3
Carico dinamico C, [N] 6 600 10 400 13 400 12 000 17 400
Carico statico Gy, [N] 8 600 15 600 20 900 21200 30 500
RH1 1.25 1.25 1.25 — —
Corsa lineare [mm] RV1 0.8 0.8 0.8 1.25 1.2
per 1 giro dell’albero entrata Rapporto RN1 0.4 0.4 0.4 0.31 0.3
(vite a sfere STANDARD)
RLA1 0.2 0.2 0.2 0.21 0.24
RXL1 0.1 0.1 0.1 0.15 0.11
e o M| 22
Qgrrirggn1t ?)C? Immnj1 Sdsie:sorsa aggiuntiva [al 03 0.5 05 08 09
A RICHIESTA
Vite a ricircolo sfere (Diametro x Passo) 14x10 16x10 16x10 20x10 25x10
Sfera [mm]| 3.175(1/8 %) 3.175(1/8%) 3.175(1/8%) 3.175(1/8 %) 3.969 (5/32 )
N° circuiti 2 3 3 3 3
Carico dinamico C, [N] 6900 11 300 11 300 12900 18 000
Carico statico Cg, [N] 9 300 18 000 18 000 23 500 33 000

N.B. Con queste viti, la lunghezza dell’attuatore aumenta.
Interpellare la SERVOMECH per la lunghezza esatta.
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E2Servomech,

Attuatori lineari Serie BSA

2.2 CARATTERISTICHE TECNICHE - attuatori lineari con vite a sfere Serie BSA

BSA 50 BSA 63 BSA 80 BSA 100 BSA 125 |GRANDEZZA
50 60 90 110 150 Diametro stelo [mm]
70 90 115 160 200 Diametro tubo di protezione [mm]
30 35 40 60 80 Diametro attacco anteriore [mm]
30 35 40 60 80 Diametro attacco posteriore [mm]
19 24 28 32 38 Diametro albero solido di entrata [mm]
63B5- 7185 80 B5 80B5-90B5 | 100-112B5 - Attacco per motore unificato IEC
(flangia ed albero cavo)
80B5-90B5 [ 90B5-100B5 | 100-112B5 132 B5 132 B5 Attacco per motore unificato IEC
80 B14 - 90 B14190 B14 - 100 B14| 100 - 112 B14 160 B5 (campana + giunto)
25 000 50 000 80 000 108 000 123 000 Carico dinamico max. [N]
25 000 50 000 80 000 200 000 350 000 in tiro
Carico statico max. [N]
25 000 50 000 100 000 200 000 350 000 in spinta
— — - — — RH Alto
1:6 4:24) 1:7 (4:28) [1:8 (4:32 [1:8 (4:32) B:32 RV Veloce
1:18 (2:36) [1:14 (2:28) [1:24 1:24 1:16 (2:32) |RN Normale Rapporto di riduzione
1:24 1:28 1:32 1:32 1:32 RL  Lento
1:44 1:40 = = = RXL Extra-lento
32x10 40x10 63x10 80x16 100x16 Diametro x Passo
6.35 (1/4 %) 6.35 (1/4 %) 7.144 (9/32 %) 9.525 (3/8 %) 9.525(8/8“) | [mm] Sfera
o Vite a ricircolo sfere
4 5 6 5 5 N° circuiti (STANDARD)
41 800 60 000 112 000 149 000 170 000 [N]  Carico dinamico C,
73000 123 000 313 000 393 000 523 000 [N]  Carico statico Gy,
— — — — — RH1
1.67 1.43 1.25 2 1.5 RV1
Corsa lineare [mm]
0.56 0.71 0.42 0.67 1 RN1 Rapporto per 1 giro dell’albero entrata
(vite a sfere STANDARD)
0.42 0.36 0.31 0.5 0.5 RL1
0.23 0.25 - — — RXL1
30 50 95 200 400 Massa (attuatore corsa 1OQ mm, [kg]
senza motore, completo di lubrificante)
Incremento di massa
2 s 55 125 19 per ogni 100 mm di corsa aggiuntiva [ka]
A RICHIESTA
32x20 40x20 63x20 80x20 100x20 Vite a ricircolo sfere (Diametro x Passo)
6.35 (1/4 %) 6.35(1/4 %) 9.525 (3/8 ) 12.7.(1/2%) 12.7.(1/2%) [mm] Sfera
3 3 4 4 4 N® circuiti
32 200 38 500 101 000 213 000 239 000 [N]  Carico dinamico C,
53 000 74 000 220 000 516 000 687 000 [N]  Carico statico G,

N.B. Con queste viti, la lunghezza dell’attuatore aumenta.
Interpellare la SERVOMECH per la lunghezza esatta.
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL con MOTORI C.A. TRIFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza Fi = 30 % su 10 min a 25 °C ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [N] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
ATL 20
93 6001 RH2 0.12 KW 2 poli 2800 0.40
60 1000 1) RV2 0.12 KW 2 poli 2800 0.41
46 8501 RH2 0.09 kW 4 poli 1400 0.40
35 1100 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
30 1750 1) RN2 0.12 kW 2 poli 2800 0.35
22 1500 1) RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
15 30001 RL2 0.12 KW 2 poli 2800 0.27
11 400012 RN 0.12 kW 2 poli 2800 0.22
7.5 40002 RL2 0.09 kW 4 poli 1400 0.27
5.5 40002 RL1 0.12 kW 2 poli 2800 0.16
2.8 40002 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.16
1.4 40002 RXL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.11
ATL 25
93 8301 RH2 0.12 KW 2 poli 2800 0.38
60 1250 1) RV2 0.12 KW 2 poli 2800 0.38
46 1300 1) RH1 0.12 kW 2 poli 2800 0.27
30 2200 1) RN2 0.12 KW 2 poli 2800 0.33
23 1650 1) RH1 0.09 kW 4 poli 1400 0.27
15 3750 1) RL2 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
7.5 5550 1) RL1 0.12 KW 2 poli 2800 0.18
35 6000 2) RL1 0.09 kW 4 poli 1400 0.18
1.9 6000 2) RXL1 0.09 kW 4 poli 1400 0.12
ATL 28
93 1250 1) RH2 0.25 kW 2 poli 2800 0.38
60 1850 1) RV2 0.25 KW 2 poli 2800 0.38
46 1950 1) RH1 0.25 kW 2 poli 2800 0.27
30 33001 RN2 0.25 KW 2 poli 2800 0.33
23 2500 1) RH1 0.18 KW 4 poli 1400 0.27
15 5600 1) RL2 0.25 kW 2 poli 2800 0.25
7.5 80002 RL1 0.25 kW 2 poli 2800 0.18
35 8000 2) RL1 0.18 kW 4 poli 1400 0.18
1.9 80002 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.12
ATL 30
93 1650 1) RV2 0.25 kW 2 poli 2800 0.37
46 2550 1) RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.25
23 52001 RN2 0.25 KW 2 poli 2800 0.28
15 6850 1) RL2 0.25 kW 2 poli 2800 0.22
11 8500 1) RXL2 0.25 KW 2 poli 2800 0.18
7.5 10000 12 RL1 0.25 kW 2 poli 2800 0.16
5.5 100002 RXL1 0.25 KW 2 poli 2800 0.13
4 100002 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.16
2.7 10000 2) RXL1 0.18 kW 4 poli 1400 0.13
ATL 40
93 35001 RV2 0.55 KW 2 poli 2800 0.37
46 5400 1) RV1 0.55 kW 2 poli 2800 0.26
23 10500 ) RN2 0.55 KW 2 poli 2800 0.25
18 12000 2) RL2 0.55 kW 2 poli 2800 0.24
11 120002 RN1 0.55 KW 2 poli 2800 0.18
8.5 120002 RXL2 0.55 KW 2 poli 2800 0.12
55 12000 2) RN 0.37 kW 4 poli 1400 0.18
4.5 120002 RL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.17
2.1 12000 2) RXL1 0.37 kW 4 poli 1400 0.08
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL con MOTORI C.A. TRIFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza Fi = 30 % su 10 min a 25 °C ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [kN] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
ATL 50
93 13.7 1 RvV2 2.2 kW 2 poli 2800 0.34
46 171 RV2 1.5 kW 4 poli 1400 0.34
30 252) RN2 2.2 kKW 2 poli 2800 0.26
23 252 RV1 1.5 kKW 4 poli 1400 0.24
15 252) RN2 1.5 kW 4 poli 1400 0.26
11 252 RL2 0.75kW 4 poli 1400 0.23
7.5 252 RN 0.75kW 4 poli 1400 0.18
5.5 252) RL1 0.75kW 4 poli 1400 0.15
3.2 252 RXL1 0.37kW 4 poli 1400 0.12
ATL 63
93 181 RV2 3 kW 2 poli 2800 0.32
46 331 RV2 3 kW 4 poli 1400 0.32
23 451) RV1 3 KW 4 poli 1400 0.21
11 401 RN 15 KW 4 poli 1400 0.18
5.5 502 RL1 1.5 kW 4 poli 1400 0.13
41 502 RXL1 1.1 kW 4 poli 1400 0.12
ATL 80
140 17 1) RV2 4 KW 2 poli 2800 0.34
70 311 RV2 4 KW 4 poli 1400 0.34
46 410 RN2 4 kW 2 poli 2800 0.24
35 481) RV1 4 KW 4 poli 1400 0.23
23 731 RN2 4 KW 4 poli 1400 0.24
17 802 RL2 4 KW 4 poli 1400 0.22
11 802 RN1 4 KW 4 poli 1400 0.16
8.5 802 RL1 3 kW 4 poli 1400 0.15
ATL 100
140 311 RV2 75 KW 2 poli 2800 0.31
70 571 RV2 7.5 kW 4 poli 1400 0.31
47 757 RN2 75 KW 2 poli 2800 0.22
35 951) RL2 7.5 kW 2 poli 2800 0.20
23 137 1) RN2 75 KW 4 poli 1400 0.22
18 167 1) RL2 75 KW 4 poli 1400 0.20
12 194 1) RN 7.5 kW 4 poli 1400 0.15
9 2002 RL1 75 KW 4 poli 1400 0.13
ATL 125
105 741 RvV2 15 KW 2 poli 2800 0.24
70 1021 RN2 15 kW 2 poli 2800 0.22
53 13171 Rv2 15 KW 4 poli 1400 0.24
35 1801 RN2 15 kW 4 poli 1400 0.22
26 18371 RV1 15 kW 4 poli 1400 0.15
18 3021 RL2 15 KW 4 poli 1400 0.17
9 3502 RL1 15 kW 4 poli 1400 0.10

1) valore limitato dalla potenza del motore elettrico
I rendimento dinamico totale (n) dell’attuatore Serie ATL, utilizzato per determinare il cAariCO DINAMICO dell’attuatore stesso, € stato calcolato

come segue:

dove:

M =Mq XMy XMg

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983
1, — rendimento dinamico della coppia vite trapezia - madrevite in bronzo, calcolato in funzione della velocita
m3 = 0.9 — rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

2} valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 42 ... 43)
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ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL con MOTORI C.A. MONOFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza Fi = 30 % su 10 min a 25 °C ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [N] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
ATL 20
93 6001 RH2 0.12 KW 2 poli 2800 0.40
60 1000 1) RV2 0.12 KW 2 poli 2800 0.41
46 8501 RH2 0.09 kW 4 poli 1400 0.40
35 1100 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
30 1750 1) RN2 0.12 kW 2 poli 2800 0.35
22 1500 1) RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
15 30001 RL2 0.12 KW 2 poli 2800 0.27
11 3750 1) RN 0.12 kW 2 poli 2800 0.22
7.5 400012 RL2 0.09 kW 4 poli 1400 0.27
5.5 40002 RL1 0.12 kW 2 poli 2800 0.16
2.8 40002 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.16
1.4 40002 RXL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.11
ATL 25
93 7701 RH2 0.12 KW 2 poli 2800 0.38
60 1100 1) RV2 0.12 KW 2 poli 2800 0.38
46 1200 1) RH1 0.12 kW 2 poli 2800 0.27
28 2050 1) RN2 0.12 KW 2 poli 2800 0.33
23 1600 1) RH1 0.09 kW 4 poli 1400 0.27
14 3450 1) RL2 0.12 KW 2 poli 2800 0.25
7 51001 RL1 0.12 KW 2 poli 2800 0.18
35 6000 2) RL1 0.09 kW 4 poli 1400 0.18
1.9 6000 2) RXL1 0.09 kW 4 poli 1400 0.12
ATL 28
93 1250 1) RH2 0.25 kW 2 poli 2800 0.38
60 1850 1) RV2 0.25 KW 2 poli 2800 0.38
46 1950 1) RH1 0.25 kW 2 poli 2800 0.27
30 33001 RN2 0.25 KW 2 poli 2800 0.33
23 2500 1) RH1 0.18 KW 4 poli 1400 0.27
15 5600 1) RL2 0.25 kW 2 poli 2800 0.25
7.5 80002 RL1 0.25 kW 2 poli 2800 0.18
35 8000 2) RL1 0.18 kW 4 poli 1400 0.18
1.9 80002 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.12
ATL 30
93 1500 1) RV2 0.25 kW 2 poli 2800 0.37
46 2350 1) RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.25
23 48001 RN2 0.25 KW 2 poli 2800 0.28
15 6300 1) RL2 0.25 kW 2 poli 2800 0.22
11 8000 " RXL2 0.25 KW 2 poli 2800 0.18
7.5 9200 1) RL1 0.25 kW 2 poli 2800 0.16
5.5 100002 RXL1 0.25 KW 2 poli 2800 0.13
4 100002 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.16
2.7 10000 2) RXL1 0.18 kW 4 poli 1400 0.13
ATL 40
93 34001 RV2 0.55 KW 2 poli 2800 0.37
46 5400 1) RV1 0.55 kW 2 poli 2800 0.26
23 10000 RN2 0.55 KW 2 poli 2800 0.25
18 12000 2) RL2 0.55 kW 2 poli 2800 0.24
11 120002 RN1 0.55 KW 2 poli 2800 0.18
8.5 120002 RXL2 0.55 KW 2 poli 2800 0.12
55 12000 2) RN 0.37 kW 4 poli 1400 0.18
4.5 120002 RL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.17
2.1 12000 2) RXL1 0.37 kW 4 poli 1400 0.08
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ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL con MOTORI C.C.

PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza Fi = 30 % su 10 min a 25 °C ambiente

VELOCITA’ CARICO INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO CORRENTE ASSORBITA [A] IRREVERSIBILITA’
[mm/s] IN] STATICA
ATL 20 con motore C.C. 24V 3000 g/min 100 W 5.5 A
100 6001 RH2 10 0.40
64 9201 Rv2 9.5 0.41
37 11501 RH1 9 0.25
32 1650 1) RN2 9 0.35
24 17001 RV1 8.5 0.25
16 2800 1) RL2 8.5 0.27
12 2900 " RN1 8 0.22
8 40002 RXL2 6.5 0.18
6 40002 RL1 6 0.16
S 40002 RXLA S 0.11
ATL 25 con motore C.C. 24V 3000 g/min 150 W 8.4 A
100 900" RH2 14.5 0.38
64 13301 Rv2 13.5 0.38
50 1450 1) RH1 15 0.27
32 2100 1) RVA 14 0.27
16 4000 RL2 12 0.25
8 60002 RL1 11.5 0.18
4 60002 RXLA1 5.5 0.12
ATL 30 con motore C.C. 24V 3000 g/min 300 W 15.6 A
100 17501 Rv2 26 0.37
50 27501 RV1 27 0.25
25 5600 1) RN2 23 0.28
16 7500 1) RL2 21 0.22
12 84001 RN1 22 0.20
8 100002 RL1 18 0.16
6 10000 2 RXLA1 15 0.13
ATL 40 con motore C.C. 24V 3000 g/min 500 W 25 A
100 30001 Rv2 43 0.37
50 47001 RV1 44 0.26
25 9200 1) RN2 38 0.25
20 11000 1) RL2 36 0.24
12 120002 RN1 31 0.18
10 120002 RL1 26 0.17
4.5 120002 RXLA1 17 0.08

1) valore limitato dalla potenza del motore elettrico

Il rendimento dinamico totale (n) dell’attuatore Serie ATL, utilizzato per determinare il CARICO DINAMICO dell’attuatore stesso, & stato calcolato

come segue:

dove:

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983

m=mM¢ XMy X Mg

1, — rendimento dinamico della coppia vite trapezia - madrevite in bronzo, calcolato in funzione della velocita
m5 = 0.9 - rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

2} valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 42)
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA con MOTORI C.A. TRIFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza F; =100 % a 25 °C temperatura ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [N] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
BSA 20
60 1650 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
37 22002 RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.57
30 22501 RH1 0.09 KW 4 poli 1400 0.56
20 28002 RN1 0.12 KW 2 poli 2800 0.49
9 35002 RN1 0.09 KW 4 poli 1400 0.49
4.5 40009 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 40009 RXL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.25
BSA 25
60 1650 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
37 2550 1) RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
30 2250 1) RH1 0.09 KW 4 poli 1400 0.56
20 44002 RN1 0.12 KW 2 poli 2800 0.48
9 55002 RN1 0.09 KW 4 poli 1400 0.48
4.5 6000 3 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 60003) RXL1 0.09 kW 4 poli 1400 0.25
BSA 28
60 33001 RH1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
37 45002 RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
30 45001 RH1 0.18 KW 4 poli 1400 0.56
20 5650 2) RN 0.25 kW 2 poli 2800 0.48
9 71002 RN1 0.18 KW 4 poli 1400 0.48
4.5 75009 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 75009 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.25
BSA 30
60 33501 RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
30 43502 RV1 0.18 kW 4 poli 1400 0.56
15 55002 RN1 0.25 KW 2 poli 2800 0.43
10 6300 2) RL1 0.25 KW 2 poli 2800 0.34
7 70002 RN1 0.18 KW 4 poli 1400 0.43
5 79002 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.34
3.5 90002 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.30
BSA 40
56 54002 RV1 0.55 KW 2 poli 2800 0.56
28 6300 2) RV1 0.37 KW 4 poli 1400 0.56
14 86002 RN1 0.55 KW 2 poli 2800 0.38
11 92502 RL1 0.55 KW 2 poli 2800 0.36
7 108002 RN1 0.37 KW 4 poli 1400 0.38
5.5 116002 RL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.36
2.5 120009) RXL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.20

valore limitato dalla potenza del motore elettrico; durata L, > 1000 ore (vedere diagrammi su pag. 33 ... 35)
Il rendimento dinamico totale (v) dell’attuatore Serie BSA, utilizzato per determinare il carico piNamico dell’attuatore stesso, € stato calcolato

come segue:

dove:

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983

Mm=mMq XMy XMg

1, = 0.9 - rendimento dinamico della coppia vite - madrevite a sfere

ms = 0.9 - rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

valore relativo ad una durata della vite a sfere di Ly, = 1000 ore, con carico costante, in assenza di urti o vibra-
zioni; per durata differente, riferirsi ai grafici a pag. 33 ... 35

valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 44)
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ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA con MOTORI C.A. TRIFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza F; =100 % a 25 °C temperatura ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [kN] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
BSA 50
78 142 RV1 1.5 kW 2 poli 2800 0.56
40 172 RV1 1.1 kW 4 poli 1400 0.56
25 202 RN1 1.1 kW 2 poli 2800 0.43
20 222 RL1 1.1 kKW 2 poli 2800 0.37
13 252)3) RN 0.75kW 4 poli 1400 0.43
10 2539) RL1 0.75kW 4 poli 1400 0.37
5.3 2539 RXL1 0.37kW 4 poli 1400 0.31
BSA 63
66 212 RV1 2.2 kW 2 poli 2800 0.56
33 257 RV1 1.5 kW 4 poli 1400 0.56
17 311 RN1 0.75kW 4 poli 1400 0.46
8 412 RL1 0.75kW 4 poli 1400 0.35
5.8 472 RXL1 0.75kW 4 poli 1400 0.34
BSA 80
58 391 RV1 3 kW 2 poli 2800 0.56
29 512 RV1 2.2 KW 4 poli 1400 0.56
19 592 RN1 2.2 kKW 2 poli 2800 0.38
15 652 RL1 1.5 kW 2 poli 2800 0.35
10 737 RN1 1.1 kW 4 poli 1400 0.38
7 812 RL1 1.1 kKW 4 poli 1400 0.35
BSA 100
93 542) RV1 75 KW 2 poli 2800 0.60
47 682 RV1 5.2 kW 4 poli 1400 0.60
31 782) RN1 4 KW 2 poli 2800 0.42
23 8623 RL1 3 kW 2 poli 2800 0.39
16 982 RN 3 KW 4 poli 1400 0.42
12 1082 RL1 2.2 KW 4 poli 1400 0.39
BSA 125
70 682 RV1 75 KW 2 poli 2800 0.58
47 782 RN1 55 KW 2 poli 2800 0.52
35 852 RV1 4 KW 4 poli 1400 0.58
23 982 RN1 55 KW 4 poli 1400 0.52
12 1232) RL1 55 kW 4 poli 1400 0.40

) valore limitato dalla potenza del motore elettrico; durata L0, > 1000 ore (vedere diagrammi su pag. 35 ... 38)
I rendimento dinamico totale () dell’attuatore Serie BSA, utilizzato per determinare il cARICO DINAMICO dell’attuatore stesso, € stato calcolato

come segue:

dove:

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983

MN=mMq XNy XMNg

1, = 0.9 - rendimento dinamico della coppia vite - madrevite a sfere
ma = 0.9 - rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

2} valore relativo ad una durata della vite a sfere di L, = 1000 ore, con carico costante, in assenza di urti o vibra-
zioni; per durata differente, riferirsi ai grafici a pag. 35 ... 38

3 valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 44)
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ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA con MOTORI C.A. MONOFASE
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza F; =100 % a 25 °C temperatura ambiente

VELOCITA’ CARICO MOTORE: INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO POTENZA [kW] — N° POLI IRREVERSIBILITA
[mm/s] [N] VELOCITA’ [giri/min] STATICA
BSA 20
60 1550 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
37 22002 RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.57
30 2250 1) RH1 0.09 KW 4 poli 1400 0.56
20 28002 RN1 0.12 KW 2 poli 2800 0.49
9 35002 RN1 0.09 KW 4 poli 1400 0.49
45 40009 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 40009 RXL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.25
BSA 25
60 1550 1) RH1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
37 2450 1) RV1 0.12 KW 2 poli 2800 0.56
30 22001 RH1 0.09 KW 4 poli 1400 0.56
20 44002 RN1 0.12 KW 2 poli 2800 0.48
9 55002 RN 0.09 kW 4 poli 1400 0.48
45 6000 3 RL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 6000 3 RXL1 0.09 KW 4 poli 1400 0.25
BSA 28
60 32001 RH1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
37 45002 RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
30 44501 RH1 0.18 KW 4 poli 1400 0.56
20 5650 2) RN1 0.25 KW 2 poli 2800 0.48
9 71002 RN1 0.18 KW 4 poli 1400 0.48
45 75009 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.37
2.3 75009 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.25
BSA 30
60 33001 RV1 0.25 KW 2 poli 2800 0.56
30 43502 RV1 0.18 KW 4 poli 1400 0.56
15 55002 RN 0.25 kW 2 poli 2800 0.43
10 6300 2) RL1 0.25 KW 2 poli 2800 0.34
7 70002 RN1 0.18 KW 4 poli 1400 0.43
5 7900 2 RL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.34
3.5 90002 RXL1 0.18 KW 4 poli 1400 0.30
BSA 40
56 54002 RV1 0.55 KW 2 poli 2800 0.56
28 6800 2) RV1 0.37 KW 4 poli 1400 0.56
14 86002 RN1 0.55 KW 2 poli 2800 0.38
11 92502 RL1 0.55 KW 2 poli 2800 0.36
7 108002 RN1 0.37 KW 4 poli 1400 0.38
5.5 116002 RL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.36
2.5 120003) RXL1 0.37 KW 4 poli 1400 0.20
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valore limitato dalla potenza del motore elettrico; durata L, > 1000 ore (vedere diagrammi su pag. 33 ... 35)
I rendimento dinamico totale (m) dell’attuatore Serie BSA, utilizzato per determinare il cAriCO DINAMICO dell’attuatore stesso, € stato calcolato

come segue:

dove:

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983

MN=mM4 XNy XMNg

M, = 0.9 - rendimento dinamico della coppia vite - madrevite a sfere

mg = 0.9 - rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

valore relativo ad una durata della vite a sfere di Ly, = 1000 ore, con carico costante, in assenza di urti o vibra-
zioni; per durata differente, riferirsi ai grafici a pag. 33 ... 35

valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 44)
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA con MOTORI C.C.
PRESTAZIONI con: Fattore di Intermittenza F; =100 % a 25 °C temperatura ambiente

VELOCITA’ CARICO INDICE DI
LINEARE DINAMICO RAPPORTO CORRENTE ASSORBITA [A] IRREVERSIBILITA’
[mm/s] [N] STATICA
BSA 20 con motore C.C. 24V 3000 g/min 100 W 5.5 A
62 12001 RH1 6.5 0.56
40 18501 RVA 6.5 0.57
20 27502 RN1 5.5 0.49
10 35002 RL1 3.5 0.37
5 40009) RXL1 2.5 0.25
BSA 25 con motore C.C. 24V 3000 g/min 150 W 8.4 A
62 1800 " RH1 9.5 0.56
40 2800 1) RVA 9.5 0.57
20 43002 RN1 7 0.48
10 54002 RL1 5 0.37
5 60003 RXLA 3 0.25
BSA 30 con motore C.C. 24V 3000 g/min 300 W 15.6 A
62 34002 RV1 16 0.56
15 53502 RN 7 0.43
10 61502 RL1 6 0.34
7.5 70002 RXLA1 5 0.30
BSA 40 con motore C.C. 24V 3000 g/min 500 W 25 A
60 53002 RVA1 25 0.56
15 84002 RN1 12 0.38
12 90002 RL1 10 0.36
0.5 120002 9) RXLA1 8 0.20

) valore limitato dalla potenza del motore elettrico; durata L0, > 1000 ore (vedere diagrammi su pag. 33 ... 35)

2)

Il rendimento dinamico totale (m) dell’attuatore Serie BSA, utilizzato per determinare il cArRICO DINAMICO dell’attuatore stesso, € stato calcolato

come segue:

dove:

m4 — rendimento dinamico della coppia vite senza fine - corona elicoidale, calcolato secondo BS 721 : Part 2 : 1983

M=mMq XNy XMNg

M, = 0.9 - rendimento dinamico della coppia vite - madrevite a sfere
mg = 0.9 - rendimento dei cuscinetti e degli elementi di tenuta

valore relativo ad una durata della vite a sfere di Ly, = 1000 ore, con carico costante, in assenza di urti o vibra-
zioni; per durata differente, riferirsi ai grafici a pag. 33 ... 35

3 valore limite della capacita di carico dinamico dell’attuatore lineare (vedere pag. 44)
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MOTORE C.A. Trifase o Monofase
La =Lc + CORSA

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 28 — 30 — 40

senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE

CORSA Lc =S + CORSA
T + CORSA
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ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 28 — 30 — 40

MOTORE C.A. Trifase o Monofase —

senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE
CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200 C300|C400|C500 C600|C700 C800 S T Q
ATL 20 183 | 152 | 198
ATL 25 190 | 155 | 207
ATL 28 CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 190 | 1565 | 207
ATL 30 218 | 180 | 238
ATL 40 275 | 225 | 300

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T e Q aumentate di 200 mm per corsa max.

fino a 1500 mm.

Per corse superiori a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C |CH | oD1 | ¢gD2 | D3| G H1 | H2 | L1 L2
ATL 20 69 | 54 | 110 | 45 | 22 25 36 65 17 | 60 | 80 | 25 | 225 | 251
ATL 25 69 | 54 | 110 | 45 | 27 30 45 65 17 | 50 | 80 | 25 | 225 | 251
ATL 28 69 | 54 | 115 | 45 | 27 30 45 65 17 | 60 | 87 | 25 | 251 | 287
ATL 30 76 | 62 | 115 | 50 | 30 385 55 78 20 | 60 | 92 | 30 | 255 | 291
ATL 40 104 | 78 | 124 | 57 | 36 40 60 92 24 | 50 | 115 | 40 | 284 | 373
Rl | X | a b c e | Jg| h i | o | rl s t
ATL 20 17 | 110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 | M10x1.5 17 9 20 | 11 8
ATL 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |[M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 28 17 11283 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 30 18 | 1283 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 |M14x2 24 9 20 | 12 8
ATL 40 28 | 1560 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 | M20x1.5 27 | 11 32 | 15 | 15
Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI
Ja| Db | Jc |©D1\/@d2) g (Dgl| k p pl
ATL 20 55 | 40 | 55| 256 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
ATL 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 30 65 | 60 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
ATL 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78
q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
ATL 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
ATL 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
ATL 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
ATL 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
ATL 40 10 | 42 | 256 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 116 | 40 | 25

Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE

H R U \' Y Y4 I
ATL 20 62 144 | 30 | 80 | 20 | 18 | 72
ATL 25 67 | 146 | 35 | 85 | 16 | 20 | 77
ATL 28 67 | 146 | 35 | 85 | 16 | 20 | 77
ATL 30 71 | 147 | 38 | 90 | 16 | 28 | 82
ATL 40 75 | 1683 | 43 | 93 | 17 | 25 | 85
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ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 28 — 30 — 40

MOTORE C.A. Trifase o Monofase

FineCorsa Magnetici FCM

La=Lc + CORSA
CORSA Lc = S2 + CORSA
T + CORSA
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ATL 28 26.5 31.5 E | | | { _‘%
ATL 30 29 34 . I
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ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 28 — 30 — 40
MOTORE C.A. Trifase o Monofase — FineCorsa Magnetici FCM

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200 C300|C400|C500 C600|C700 C800 S2 T | Q2
ATL 20 72 | 172 | 272 | 372 | 472 | 572 | 672 | 772 235 | 180 | 235
ATL 25 66 | 166 | 266 | 366 | 466 | 566 | 666 | 766 252 | 189 | 255
ATL 28 CORSA [mm] 66 | 166 | 266 | 366 | 466 | 566 | 666 | 766 252 | 189 | 2565
ATL 30 68 | 168 | 268 | 368 | 468 | 568 | 668 | 768 276 | 212 | 282
ATL 40 63 | 163 | 263 | 363 | 463 | 563 | 663 | 763 339 | 262 | 351

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T e Q2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corse superiori a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B | Bi C |[CH | oD1 | @gD2 | D3| G | H1 | H2 | L1 L2
ATL 20 69 | 54 | 110 | 45 | 22 25 36 65 17 | 50 | 80 | 25 | 225 | 251
ATL 25 69 | 54 | 110 | 45 | 27 30 45 65 17 | 50 | 80 | 25 | 225 | 251
ATL 28 69 | 54 | 115 | 45 | 27 30 45 65 17 | 60 | 87 | 25 | 251 | 287
ATL 30 76 | 62 | 115 | 50 | 30 35 55 78 20 | 60 | 92 | 30 | 255 | 291
ATL 40 104 | 78 | 124 | 57 | 36 40 60 92 24 | 50 | 115 | 40 | 284 | 373

Rl | X | a b c e | Jg| h i | o | rl s t
ATL 20 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 | M10x1.5 17 9 20 | 11 8
ATL 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 28 17 1123 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 | M14x2 24 9 20 | 12 8
ATL 40 28 | 150 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 | M20x1.5 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| Db | Jc |©D1\/@d2) g (Dgl| k p pl
ATL 20 55 | 40 | 55 | 256 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
ATL 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 30 65 | 60 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
ATL 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78
q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
ATL 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
ATL 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
ATL 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
ATL 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
ATL 40 10 | 42 | 256 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 116 | 40 | 25

FINECORSA MAGNETICI FCM - caratteristiche funzionali e dimensioni

/‘/-Fa—\‘\ Note: - La corsa dilavoro di un attuatore con FCM & ridotta rispetto a quella di un attuatore

/ { privo di questi dispositivi per effetto del REED MAGNETICO FC1, il quale da segnale di
arresto al motore in anticipo rispetto al raggiungimento della posizione minima di
funzionamento in sicurezza dell’attuatore.
Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.

- Sono fornibili pit REED magnetici per rilevare piu posizioni intermedie.

- Ladistanza minima tra Reeb adiacenti deve essere almeno di 10 mm.

ﬁ‘\\‘\
\
Q\i\\\

i \\\\\\\\\m)
Y
B W

- Contatto REeD Normalmente Chiuso (NC) R =39 mm
z - Contatto REeD Scambio (NC+NO) R =39mm
—- - Contatto REeD Normalmente Aperto (NO) R =29 mm
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 30 — 40
MOTORE Corrente Continua — senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE
La=Lc + CORSA

CORSA . Lc =8 + CORSA
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 30 — 40
MOTORE Corrente Continua — senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300|C400 C500|/C600 C700 C800 S T Q
ATL 20 183 | 152 | 198
ATL 25 190 | 155 | 207
ATL 30 CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 218 | 180 | 238
ATL 40 275 | 225 | 300

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T e Q aumentate di 200 mm per corsa max.
fino a 1500 mm.
Per corse superiori a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C |[CH | gDl | @oD2 | D3| G H1 | H2 | L1 L2
ATL 20 69 | 54 | 80 | 45 | 22 25 36 65 17 | 33 | 80 | 25 | 202 | 243
ATL 25 69 | 54 | 80 | 45 | 27 30 45 65 17 | 33 | 80 | 25 | 235 | 276
ATL 30 76 | 62 | 80 | 50 | 30 35 55 78 20 | 39 | 92 | 30 | 291 | 332
ATL 40 104 | 78 | 80 | 57 | 36 40 60 92 24 | 46 | 115 | 40 | 391 | 432

Rl | X | a b (o] e | Jg| h i | o | rl s t
ATL 20 17 | 107 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M10x1.5 17 9 20 | 11 8
ATL 25 17 | 107 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 30 18 | 107 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 | M14x2 24 9 20 | 12 8
ATL 40 28 | 107 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 | M20x1.5 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| b | Dc |@D1/@d2| g (Ogl| k p p1
ATL 20 55 | 40 | 55 | 26 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
ATL 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 30 65 | 50 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
ATL 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78
q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
ATL 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
ATL 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
ATL 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
ATL 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE

H R U \' Y Y4 I
ATL 20 62 144 | 30 | 80 | 20 | 18 | 72
ATL 25 67 | 146 | 35 | 85 | 16 | 20 | 77
ATL 30 71 | 147 ] 38 | 90 | 16 | 283 | 82
ATL 40 75 | 168 | 43 | 93 | 17 | 256 | 85
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 30 — 40
FineCorsa Magnetici FCM

MOTORE Corrente Continua

La=Lc + CORSA

CORSA . Lc = S2 + CORSA
T + CORSA
B A
m
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g\ /" S N\ —
R n
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| . M- I\ e
} o o 1
@g F7 __I_ t
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v r o
_ I B
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. o)
ol & b
ATTACCO BASE &l &
con foro filettato T < @ e
8l & SUPPORTO
POSTERIORE
N 5 o) |
T o
L= 4
CILINDRICO FORCELLA TESTA A SNODO FLANGIA
= 0g1 F7 0g1 H8 0g1 H7
)
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= Lc = Q2 + CORSA W p T -
8 o wi SIS I N
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<|= bk el = @ 2 |
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u w3 w2 p1
FINECORSA MAGNETICI FCM - dimensioni
L .
CONTATTO REED R min_10_mm
NC o (NC+NO) | NO
FC2 FC3 FC... FC1
ATL 20 18.5 23.5 v/ T T N\
ATL 25 26.5 S15] =
ATL 28 26.5 31.5 .
ATL 30 29 34 - - - :
ATL 40 35 40 L
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 20 — 25 — 30 — 40
MOTORE Corrente Continua — FineCorsa Magnetici FCM

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300|C400 C500|/C600 C700 C800 S2 T | Q2
ATL 20 72 | 172 | 272 | 372 | 472 | 572 | 672 | 772 235 | 180 | 235
ATL 25 CORSA [mm] 66 | 166 | 266 | 366 | 466 | 566 | 666 | 766 252 | 189 | 255
ATL 30 68 | 168 | 268 | 368 | 468 | 568 | 668 | 768 276 | 212 | 282
ATL 40 63 | 163 | 263 | 363 | 463 | 563 | 663 | 763 339 | 262 | 351

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T e Q2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corse superiori a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C |[CH | gDl | @oD2 | D3| G H1 | H2 | L1 L2
ATL 20 69 | 54 | 80 | 45 | 22 25 36 65 17 | 33 | 80 | 25 | 202 | 243
ATL 25 69 | 54 | 80 | 45 | 27 30 45 65 17 | 33 | 80 | 25 | 235 | 276
ATL 30 76 | 62 | 80 | 50 | 30 35 55 78 20 | 39 | 92 | 30 | 291 | 332
ATL 40 104 | 78 | 80 | 57 | 36 40 60 92 24 | 46 | 115 | 40 | 391 | 432

Rl | X | a b (o] e | Jg| h i | o | rl s t
ATL 20 17 | 107 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M10x1.5 17 9 20 | 11 8
ATL 25 17 | 107 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
ATL 30 18 | 107 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 | M14x2 24 9 20 | 12 8
ATL 40 28 | 107 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 | M20x1.5 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| b | Dc |@D1/@d2| g (Ogl| k p p1
ATL 20 55 | 40 | 55 | 26 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
ATL 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
ATL 30 65 | 50 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
ATL 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78
q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
ATL 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
ATL 25 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
ATL 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
ATL 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

FINECORSA MAGNETICI FCM - caratteristiche funzionali e dimensioni

//Fa\ Note: - La corsa dilavoro di un attuatore con FCM ¢ ridotta rispetto a quella di un attuatore

/ privo di questi dispositivi per effetto del REED MAGNETICO FCH1, il quale da segnale
di arresto al motore in anticipo rispetto al raggiungimento della posizione minima di
funzionamento in sicurezza dell’attuatore.

L
\\RA Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.
\)I ' - Sono fornibili piu REED magnetici per rilevare piu posizioni intermedie.
I - Ladistanza minima tra REED adiacenti deve essere almeno di 10 mm.
) - Contatto REED Normalmente Chiuso (NC) R =39 mm
- Contatto REED Scambio (NC+NO) R =39mm
- Contatto REED Normalmente Aperto (NO) R=29 mm
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 50 — 63 — 80
FineCorsa Elettrici FCE

MOTORE C. A. Trifase —
La =Lc + CORSA

CORSA Lc =S + CORSA

T + CORSA
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 50 — 63 — 80

MOTORE C. A. Trifase

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

FineCorsa Elettrici FCE

CODICE CORSA |C100/C200/C300]C400/C500]/C600/C700/C800/ | S | T | E | N
ATL 50 405 | 326 | 435 | 415
AILGEE CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | | 216 | 419546 | 526
ATL 80 603 | 509 | 638 | 623

(653)*|(569)* (688)*|(673)*

*

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T, E e N aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

- il valore tra parentesi € valido per ATL 80 con AR; ATL 80 con AR non é fornibile con FCE

A B C |CH |gD1| oD2 |&gD3| F G | Hl I g P R1
ATL 50 168 | 83 | 68 | 46 | 50 70 120 — | 40 | 63 | 50 — 45
ATL 63 206 | 96 | 83 | — | 60 90 140 | 37 | 50 | 70 | 68 95 50
ATL 80 240 | 119 1103 | — | 90 |115(150)] 160 | 40 | 60 | 90 | 80 |125(150)* 60
* - il valore tra parentesi & valido per ATL 80 con AR; ATL 80 con AR non ¢ fornibile con FCE
a b © e [ Jg| h i I Jo | r s t
ATL 50 140 | 105 | 185 | 143 | 30 | 100 | M30x2 | 45 | 13 | 55 | 20 | 30
ATL 63 180 | 120 | 228 | 160 | 35 | 120 | M36x2 | 55 | 17 | 58 | 30 | 30
ATL 80 210 | 122 | 278 | 180 | 40 | 130 | M42x2 | 65 | 21 62 | 35 | 32
Flangia IEC |2 Df| H2 J Campana IEC @ Dc H3 J1
ATL 50 63 B5 140 | 120 | 102 | 80B14 — 80B5 | 120 — 200|110 — 150|176 — 182
71B5 160 | 130 | 102 | 90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 120 — 150 182
90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 133 — 163 200
ATL 63 8085 200 | 163 | 100 100 B14 — 100 B5| 160 — 250 | 143 — 188 220
ATL 80 80B5; 90B5 | 200 | 180 | 119 |112B14 — 112 B5| 160 — 250 | 160 — 205 240
Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI
Ja| b | dc |OD1Zd2] m p p1
ATL 50 120 8 | 13 | 50 | 70 | 40 | 65 | 100
ATL 63 140 | 100 | 17 | 60 | 80 | 50 | 86 | 126
ATL 80 1701130 21 | 90 | 90 | 50 | 85 | 180
q r r2 r3 s2 | s3 | Ju
ATL 50 15 1 30 | 30 | 30 | 37 | 25 | 30
ATL 63 15 | 30 | 30 | 35 | 483 | 28 | 35
ATL 80 20 | 40 | 35 | 45 | 49 | 33 | 40
Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE
H R U Vv Y Y4 I
ATL 50 79 | 188 | 50 | 97 5 32 | 89
ATL 63 89 | 237 | 60 | 107 | 37 | 37 | 100
ATL 80 * 101 | 237 | 73 | 119 | 40 | 55 | 113

* - ATL 80 con AR non é fornibile con FCE
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Attuatori lineari Serie ATL

MOTORE C. A. Trifase

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 50 — 63 — 80
FineCorsa di Prossimita Induttivi FCP

La=Lc + CORSA SUPPORTO
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FINECORSA DI PROSSIMITA’ INDUTTIVI FCP - dimensioni
___V1+CORSA
H Vv V1
ATL50 | 795 | 263 | 15 FC2 FC...
ATL 63 86.5 314 40 - _ A
ATL 80 99 371 40 4

64




EaServomech,
Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 50 — 63 — 80
MOTORE C. A. Trifase — FineCorsa di Prossimita Induttivi FCP
CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100/C200/C300]C400|C500]/C600/C700/C800| | S2 | T2 | E2 | N2
ATL 50 443 | 345 | 473 | 453
AL CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | | 24 | 438 | 584 | 564
ATL 80 647 | 531 | 682 | 667

(653)*|(569)* (688)*(673)*

* - il valore tra parentesi e valido per ATL 80 con AR

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA

Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T2, E2 e N2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.

Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B C |CH |gD1, @D2 |&D3H F G H1 [ P R1
ATL 50 168 | 83 | 68 | 46 | 50 70 120 | — 40 | 63 | 50 — 45
ATL 63 206 | 96 | 83 — 60 90 140 | 37 | 60 | 70 | 63 95 50
ATL 80 240 | 119 | 103 | — 90 |115(150)*] 160 | 40 | 60 | 90 | 80 |125(150)*| 60
* - il valore tra parentesi € valido per ATL 80 con AR
a b © e [ Jg| h i I Jo | s t

ATL 50 140 | 105 | 185 | 143 | 30 | 100 |M30x2 | 45 | 13 | 65 | 20 | 30
ATL 63 180 | 120 | 228 | 160 | 35 | 120 | M36x2 | 65 | 17 | 88 | 30 | 30
ATL 80 210 | 122 | 278 | 180 | 40 | 130 | M42x2 | 65 | 21 62 | 35 | 32

Flangia IEC |2 Df| H2 J Campana IEC @ Dc H3 J1
ATL 50 63 B5 140 | 120 | 102 | 80B14 — 80B5 | 120 — 200|110 — 150 | 176 — 182
71B5 160 | 130 | 102 | 90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 120 — 150 182
90B14 —90B5 | 140 — 200 | 133 — 163 200
ATL 63 8085 200 | 163 | 100 100 B14 — 100 B5| 160 — 250 | 143 — 188 220
ATL 80 80B5; 90B5 | 200 | 180 | 119 |112B14 — 112 B5| 160 — 250 | 160 — 205 240
Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| b | dc |OD1Zdd2] m P p1

ATL 50 120 8 | 13 | 50 | 70 | 40 | 65 | 100
ATL 63 140 | 100 | 17 | 60 | 80 | 50 | 86 | 126
ATL 80 170 | 130 | 21 90 | 90 | 50 | 85 | 130

q r r2 r3 s2 | s3 | Ju
ATL 50 15 | 30 | 30 | 30 | 37 | 25 | 30
ATL 63 15 | 30 | 30 | 35 | 483 | 28 | 35
ATL 80 20 | 40 | 35 | 45 | 49 | 33 | 40

FINECORSA DI PROSSIMITA’ INDUTTIVI FCP - caratteristiche funzionali

Per effetto del sensore FC1, il quale da segnale di arresto al motore in anticipo
rispetto al raggiungimento della posizione minima di funzionamento in sicurezza
dell’attuatore, I'attuatore in posizione chiusa risulta pit lungo rispetto ad un attuato-
re privo di questi dispositivi.

Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.

Sono fornibili sensori induttivi per rilevare una o piu posizioni intermedie.

La distanza minima tra sensori adiacenti deve essere almeno di 25 mm.
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Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 100 — 125

MOTORE C. A. Trifase

La=Lc + CORSA

FineCorsa elettrici FC

CORSA Lc =S + CORSA
T + CORSA
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EIServomech
Attuatori lineari Serie ATL

ATTUATORI LINEARI A VITE TRAPEZIA Serie ATL 100 — 125
MOTORE C. A. Trifase — FineCorsa elettrici FC

CODICE CORSA C... S T E
ATL 100

764 | 669 | 809
ATL 125 CORSA [mm] = CODICE CORSA | ... | [,z gorrq0as

NOTE: Tutte le corse vengono eseguite a richiesta.

Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata

tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T e E aumentate di 200 mm per corsa max.
fino a 1500 mm.

Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B C ©oD1gD2 F G | H1 | | P | Rl | Dg i I r
ATL100 | 235 | 115|138 | 100 | 1560 | 40 | 90 | 120 | 100 | 170 | 80 | 60 | M6B0x4 | 60 | 72
ATL125 | 320 | 140 | 173 | 150 | 200 | — | 100 | 3835 | 125| — | 90 | 80 | M80x4 | 80 | 100

Flangia IEC | & Df| H2 J |CampanalEC @ Dc| H3 | Ji
90 B5 200 | 225 | 142
ATL 100 R TE I e L 132 B5 300 | 250 | 297
132 B5 300 | 275 | 353
AL - I 160 B5 420 | 335 | 365

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

@D1/dd2| m p p1 r2 r3 s2 | s3 | Ju
ATL 100 100 | 135 | 70 | 95 | 163 | 50 | 70 | 44 | 38 | 60

ATL 125 150 | 180 | 100 | 130 | 220 | 80 | 80 | 65 | 47 | 80
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Attuatori lineari Serie BSA
ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA20 — 25 — 28 — 30 — 40

MOTORE C.A. Trifase o Monofase — senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE
La=Lc + CORSA
CORSA Lc =S + CORSA
T + CORSA
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA20 — 25 — 28 — 30 — 40
MOTORE C.A. Trifase o Monofase — senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300|C400 C500|/C600 C700 C800 S T Q
BSA 20 86 | 186 | 286 | 386 | 486 | 586 | 686 | 786 211 | 166 | 226
BSA 25 84 | 184 | 284 | 384 | 484 | 584 | 684 | 784 222 | 171 | 239
BSA 28 CORSA [mm] 78 | 178 | 278 | 378 | 478 | 578 | 678 | 778 234 | 177 | 251
BSA 30 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 238 | 190 | 258
BSA 40 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 295 | 235 | 320

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T € Q aumentate di 200 mm per corsa max.
fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C CH oD1 ©oD2 D3| G H1 H2 I L1 L2
BSA 20 69 54 | 110 | 45 22 25 36 65 17 50 80 25 | 225 | 251
BSA 25 69 54 | 110 | 45 27 30 45 65 17 50 80 25 | 225 | 251
BSA 28 69 54 | 115 | 45 27 30 45 65 17 60 87 25 | 251 | 287
BSA 30 76 62 | 115 | 50 30 35 55 78 20 60 92 30 | 255 | 291
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 36 40 60 92 24 50 | 115 | 40 | 284 | 373

Rl [ OX| a b c e (gl h i | o | s t
BSA 20 17 1110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M10x1.5 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 1110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75 18 9 20 | 11 8
BSA 28 17 | 1283 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 128 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 150 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 |M20x1.5 | 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| Db | Jc |©D1\/@d2) g (Dgl| k p pl
BSA 20 55 | 40 | 55 | 256 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
BSA 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 50 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 832 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
BSA 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 256 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 1156 | 40 | 25

Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE

H R U \' w Y Y4 i

BSA 20 62 | 144 | 30 | 80 | 74 | 20 | 18 | 72
BSA 25 67 | 146 | 35 | 85 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 28 67 | 146 | 35 | 85 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 30 71 | 147 | 38 | 90 | 79 | 16 | 23 | 82
BSA 40 75 | 1683 | 43 | 93 | 79 | 17 | 25 | 85
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40

MOTORE C.A. Trifase o Monofase

La =Lc + CORSA

FineCorsa Magnetici FCM

CORSA Lc = S2 + CORSA
T + CORSA
B A
o a L PERNO . @g h7
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& 8 ||X| I ¥5/ - it
f - | + N i1
E | @g F7 ——l—-—l
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U . r1 ®o
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1 8 ] ] !
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- — o ©
ﬂ l o I
ol & b
ATTACCO BASE Z| o .
con foro filettato NS [ e
|
gl & | SUPPORTO
© i POSTERIORE
o 5
o|x
.
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o
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o
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2
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FINECORSA MAGNETICI FCM - dimensioni
CONTATTO REED mi_ 10_mm
NC o (NC+NO) | NO FC2 Fc3 FC... FC1
BSA 20 18.5 23.5 e A e e O = A
BSA 25 26.5 31.5 — )
N R — 1 @
BSA 30 29 34
BSA 40 35 40 L
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 20 — 25 — 28 — 30 — 40
MOTORE C.A. Trifase o Monofase — FineCorsa Magnetici FCM

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300|C400 C500|/C600 C700 C800 S2 T | Q2
BSA 20 54 | 1564 | 254 | 354 | 454 | 554 | 654 | 754 275 | 198 | 275
BSA 25 47 | 147 | 247 | BAT | 447 | BAT | BAT | 747 296 | 208 | 299
BSA 28 CORSA [mm] 41 [ 141 1 241 | 341 | 441 | 541 | 641 | 71 308 | 214 | 311
BSA 30 46 | 146 | 246 | 346 | 446 | 546 | 646 | 746 326 | 234 | 332
BSA 40 37 | 137 | 237 | 337 | 437 | 537 | 637 | 737 401 | 288 | 413

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T e Q2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C CH ¢oD1 gb2 D3| G H1 H2 | L1 L2
BSA 20 69 54 | 110 | 45 22 25 36 65 17 50 80 25 | 225 | 251
BSA 25 69 54 | 110 | 45 27 30 45 65 17 50 80 | 25 | 225 | 251
BSA 28 69 54 | 115 | 45 27 30 45 65 17 60 87 25 | 251 | 287
BSA 30 76 62 | 115 | 50 30 35 55 78 20 60 92 30 | 255 | 291
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 36 40 60 92 24 50 | 115 | 40 | 284 | 373

Rl X | a b c e | g h Di I Jgo | s t
BSA 20 17 | 110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10x1.5 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 28 17 | 123 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M12x1.75] 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 58 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 1650 | 85 | 65 | 110 | 81 | 20 | 68 M20x1.5 | 27 | 11 | 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| Db | Jc |©D1\/@d2) g (Dgl| k p pl
BSA 20 55 | 40 | 55 | 256 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
BSA 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 28 60 | 45 | 65| 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 50 | 65| 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 832 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
BSA 28 9 28 | 16 | 12 | 32 | 16 | 18 | 66 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 256 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 1156 | 40 | 25

FINECORSA MAGNETICI FCM - caratteristiche funzionali e dimensioni

- Lacorsa dilavoro di un attuatore con FCM ¢ ridotta rispetto a quella di un attuatore
privo di questi dispositivi per effetto del REED MAGNETICO FCH1, il quale da segnale
di arresto al motore in anticipo rispetto al raggiungimento della posizione minima di
funzionamento in sicurezza dell’attuatore.
Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.

- Sono fornibili piu REED magnetici per rilevare piu posizioni intermedie.

- Ladistanza minima tra REED adiacenti deve essere almeno di 10 mm.

- Contatto REED Normalmente Chiuso (NC) R =39 mm
- Contatto REED Scambio (NC+NO) R=39mm
- Contatto REED Normalmente Aperto (NO) R =29 mm
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 20 — 25 — 30 — 40

MOTORE Corrente Continua
La=Lc + CORSA

senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE

CORSA Lc =S + CORSA
T + CORSA
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA20 — 25 — 30 — 40
MOTORE Corrente Continua — senza finecorsa o con FineCorsa Elettrici FCE

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300|C400 C500|/C600 C700 C800 S T Q
BSA 20 86 | 186 | 286 | 386 | 486 | 586 | 686 | 786 211 | 166 | 226
BSA 25 CORSA [mm] 84 | 184 | 284 | 384 | 484 | 584 | 684 | 784 222 | 171 | 239
BSA 30 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 238 | 190 | 258
BSA 40 90 | 190 | 290 | 390 | 490 | 590 | 690 | 790 295 | 235 | 320

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, &€ necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T e Q aumentate di 200 mm per corsa max.
fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C CH ¢oD1 gbh2 D3| G H1 H2 [ L1 L2
BSA 20 69 54 | 110 | 45 22 25 36 65 17 33 80 25 | 202 | 243
BSA 25 69 54 | 110 | 45 27 30 45 65 17 33 80 25 | 235 | 276
BSA 30 76 62 | 115 | &0 30 35 55 78 20 39 92 30 | 291 | 332
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 36 40 60 92 24 46 | 115 | 40 | 391 | 432

R1 | X | a b c e | Jg| h i | o | rl S t
BSA 20 17 1110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M10x1.5 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 | 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 |M12x1.75| 18 9 20 | 11 8
BSA 30 18 | 1283 | 72 | 38 | 90 | 658 | 14 | 45 M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 150 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 |M20x1.5 | 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja| b | dc |@D1/@d2| g (Dgl| k p p1
BSA 20 55 | 40 | 55 | 25 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
BSA 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | B2
BSA 30 65 | 50 | 65 | 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 [ Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 832 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 26 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE

H R U \' w Y Y4 i

BSA 20 62 | 144 | 30 | 80 | 74 | 20 | 18 | 72
BSA 25 67 | 146 | 35 | 85 | 74 | 16 | 20 | 77
BSA 30 71 | 147 | 38 | 90 | 79 | 16 | 23 | 82
BSA 40 75 | 1683 | 483 | 983 | 79 | 17 | 25 | 85
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 20 — 25 — 30 — 40
FineCorsa Magnetici FCM

MOTORE Corrente Continua

La=Lc + CORSA

CORSA | Lc = 82 + CORSA
T + CORSA
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BSA 20 18.5 23.5 mem Al e VA e VA
BSA 25 26.5 31.5 - =
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 20 — 25 — 30 — 40
MOTORE Corrente Continua — FineCorsa Magnetici FCM

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA |C100|C200|C300C400|C500 C600 C700 C800 S2 T | Q2
BSA 20 54 | 1564 | 254 | 354 | 454 | 554 | 654 | 754 275 | 198 | 275
BSA 25 CORSA [mm] 47 | 147 | 247 | 347 | 447 | BAT | 64T | 747 296 | 208 | 299
BSA 30 46 | 146 | 246 | 346 | 446 | 546 | 646 | 746 326 | 234 | 332
BSA 40 37 | 187 | 237 | 337 | 437 | 537 | 637 | 737 401 | 288 | 413

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, & necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T e Q2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B B1 C CH D1 D2 D3| G H1 H2 | L1 L2
BSA 20 69 54 | 110 | 45 22 25 36 65 17 33 80 25 | 202 | 243
BSA 25 69 54 | 110 | 45 27 30 45 65 17 33 80 25 | 235 | 276
BSA 30 76 62 | 1156 | 60 | 30 35 55 78 20 | 39 92 30 | 291 | 332
BSA 40 104 | 78 | 124 | 57 36 40 60 92 24 | 46 | 115 | 40 | 391 | 432

R1 | X | a b c e |[Yg h Di | o | rl S t
BSA 20 17 | 110 62 | 32 | 80 | 50 | 12 | 40 M10x1.5 | 17 9 20 | 11 8
BSA 25 17 | 110 62 | 32 | 80 | 60 | 12 | 40 M12x1.75| 18 g 20 | 11 8
BSA 30 18 | 123 | 72 | 38 | 90 | 68 | 14 | 45 |M14x2 24 9 20 | 12 8
BSA 40 28 | 150 | 85 | 55 | 110 | 81 20 | 58 |[M20x1.5 | 27 | 11 32 | 15 | 15

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

Ja|Jb | dc |@D1/@d2| g Dgl| k p p1
BSA 20 55 | 40 | 55 | 25 | 28 | 10 | 10 | 20 | 31 45
BSA 25 60 | 45 | 65 | 30 | 32 | 12 | 12 | 24 | 36 | 52
BSA 30 65 | 50 | 65 | 35 | 36 | 14 | 14 | 27 | 36 | 54
BSA 40 80 | 60 | 85| 40 | 50 | 20 | 20 | 40 | 53 | 78

q r s2 | s3 t1 | Ot1| u w | wl | w2 | w3
BSA 20 8 27 | 14 | 11 26 | 14 | 15 | 49 | 61 20 | 12
BSA 25 9 28 | 16 | 12 | 832 | 16 | 18 | 56 | 70 | 24 | 14
BSA 30 9 32 | 19 | 14 | 36 | 18 | 21 65 | 81 28 | 16
BSA 40 10 | 42 | 25 | 18 | 42 | 25 | 27 | 90 | 115 | 40 | 25

FINECORSA MAGNETICI FCM - caratteristiche funzionali e dimensioni

- Lacorsa dilavoro di un attuatore con FCM ¢ ridotta rispetto a quella di un attuatore
privo di questi dispositivi per effetto del REED MAGNETICO FCH, il quale da segnale
di arresto al motore in anticipo rispetto al raggiungimento della posizione minima di
funzionamento in sicurezza dell’attuatore.
Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.

- Sono fornibili piu REED magnetici per rilevare piu posizioni intermedie.

- Ladistanza minima tra REED adiacenti deve essere almeno di 10 mm.

- Contatto REED Normalmente Chiuso (NC) R =39 mm
- Contatto REED Scambio (NC+NO) R =39 mm
- Contatto REED Normalmente Aperto (NO) R =29 mm
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 50 — 63 — 80
MOTORE C. A. Trifase — FineCorsa Elettrici FCE
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 50 — 63 — 80
MOTORE C. A. Trifase FineCorsa Elettrici FCE

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA [C100/C200|C300|C400 C500 C600 C700 C800 S T E N
BSA 50 481 | 394 | 511 | 491
BSA 63 CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 571 | 467 | 601 | 581
BSA 80 673 | 576 | 708 | 693

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T, E e N aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B C | CH |oD1 @D2@D3| F G H I | P | R1
BSA 50 168 | 83 | 68 | 46 | 50 | 70 | 120 — | 40 | 63 | 50 | — | 45
BSA 63 206 | 96 | 83 | — | 60 | 90 | 140 | 37 | 5O | 70 | 63 | 95 | 50
BSA 80 240 | 119 | 103 | — | 90 | 115|160 | 40 | 60 | 90 | 80 | 125 | 60
a b G e |[Jg| h Di I Jo | r s t
BSA 50 140 | 105 | 185 | 143 | 30 | 100 | M30x2 | 45 | 13 | 55 | 20 | 30
BSA 63 180 | 120 | 228 | 160 | 35 | 120 | M36%x2 | 55 | 17 | 58 | 30 | 30
BSA 80 210 | 122 | 278 | 180 | 40 | 130 | M42x2 | 65 | 21 62 | 35 | 32
Flangial[EC |@ Df| H2 J Campana IEC & Dc H3 J1
BSA 50 63 B5 140 | 120 | 102 | 80B14 — 80B5 | 120 — 200|110 — 150|176 — 182
71 B5 160 | 130 | 102 | 90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 120 — 150 182
90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 133 — 163 200
BSA 63 8085 200 | 163 ) 100 100 B14 — 100 B5| 160 — 250 | 143 — 188 220
BSA 80 80B5; 90B5 | 200 | 180 | 119 |112B14 — 112 B5| 160 — 250 | 160 — 205 240
Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI
Ja | db | Jc |(OD1|Zd2] m p
BSA 50 120 8 | 13 | 50 | 70 | 40 | 65
BSA 63 140 | 100 | 17 | 60 | 80 | 50 | 86
BSA 80 1701130 | 21 | 90 | 90 | 50 | 85
p1 q r r2 r3 s2 | s3 | Ju
BSA 50 100 15 | 30 | 30 | 30 | 37 | 25 | 30
BSA 63 126 | 15 | 30 | 30 | 35 | 43 | 28 | 35
BSA 80 130 20 | 40 | 35 | 45 | 49 | 33 | 40
Dimensioni FINECORSA ELETTRICO FCE
H R U Vv Y y4 I
BSA 50 79 | 188 | 50 | 97 5 32 | 89
BSA 63 89 | 237 | 60 | 107 | 37 | 37 | 100
BSA 80 101 | 237 | 73 | 119 | 40 | 55 | 113
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 50 — 63 — 80
MOTORE C. A. Trifase — FineCorsa di Prossimita Induttivi FCP

La =Lc + CORSA SUPPORTO
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 50 — 63 — 80
MOTORE C. A. Trifase FineCorsa di Prossimita Induttivi FCP

CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO

CODICE CORSA [C100/C200|C300|C400 C500 C600 C700 C800 S2 | T2 | E2 | N2
BSA 50 497 | 402 | 527 | 507
BSA 63 CORSA [mm] | 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 579 | 471 | 609 | 589
BSA 80 673 | 576 | 708 | 693

NOTE: Corse differenti fornibili a richiesta. La = Lc + CORSA
Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata
tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S2, T2, E2 e N2 aumentate di 200 mm per corsa
max. fino a 1500 mm.
Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B C CH D1 goD2oD3| F G | Hl I | P | R1
BSA 50 168 | 83 | 68 | 46 | 50 | 70 | 120 — | 40 | 63 | 50 | — | 45
BSA 63 206 | 96 | 83 | — | 60 | 90 | 140 | 37 | 5O | 70 | 63 | 95 | 50
BSA 80 240 | 119 | 103 | — | 90 | 115|160 | 40 | 60 | 90 | 80 | 125 | 60
a b G e |[Jg| h Di I Jo | r s t
BSA 50 140 | 105 | 185 | 143 | 30 | 100 |M30x2 | 45 | 13 | 55 | 20 | 30
BSA 63 180 | 120 | 228 | 160 | 35 | 120 | M36x2 | 55 | 17 | 58 | 30 | 30
BSA 80 210 | 122 | 278 | 180 | 40 | 130 | M42x2 | 65 21 62 35 32
Flangial[EC |@ Df| H2 J Campana IEC & Dc H3 J1
BSA 50 63 B5 140 | 120 | 102 | 80B14 — 80B5 | 120 — 200|110 — 150|176 — 182
71 B5 160 | 180 | 102 | 90 B14 — 90 B5 | 140 — 200 | 120 — 150 182
90B14 — 90B5 | 140 — 200 | 133 — 163 200
BSA 63 80BS 200 1 163 1100 560814 — 10085160 — 250 143 — 188| 220
BSA 80 80B5; 90B5 | 200 | 180 | 119 | 112 B14 — 112 B5| 160 — 250 | 160 — 205 240
Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI
Ja | db | Jc |(OD1|Zd2] m p
BSA 50 120 8 | 13 | 50 | 70 | 40 | 65
BSA 63 140 | 100 | 17 | 60 | 80 | 50 | 86
BSA 80 1701130 | 21 | 90 | 90 | 50 | 85
p1 q r r2 r3 s2 | s3 | Ju
BSA 50 100 15 | 30 | 30 | 30 | 37 | 25 | 30
BSA 63 126 | 15 | 30 | 30 | 35 | 43 | 28 | 35
BSA 80 130 20 | 40 | 35 | 45 | 49 | 33 | 40

FINECORSA DI PROSSIMITA’ INDUTTIVI FCP - caratteristiche funzionali

Per effetto del sensore FC1, il quale da segnale di arresto al motore in anticipo
rispetto al raggiungimento della posizione minima di funzionamento in sicurezza
dell’attuatore, I'attuatore in posizione chiusa risulta pit lungo rispetto ad un attuato-
re privo di questi dispositivi.

Pertanto I'attuatore in posizione chiusa risulta piu lungo.

Sono fornibili sensori induttivi per rilevare una o piu posizioni intermedie.

La distanza minima tra sensori adiacenti deve essere almeno di 25 mm.
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ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 100 — 125

MOTORE C. A. Trifase

La=Lc + CORSA

FineCorsa elettrici FC

CORSA Lc =S + CORSA
T + CORSA
B A
o ~N
-~ S Q
8\ L — S @'\ -
() % _| ® T
f - y D &
T % g g
&)
F Finecorsa FC 6g 8 T
T
Lc - lunghezza dell’attuatore RETRATTO
La - lunghezza dell’attuatore ESTESO
INGRASSATORI BOCCOLA DI GUIDA
r1
S|
_ () _ - — u
sIH-ES £ | T,
gl I N 1 T ]
ATTACCO BASE — ¥ - |

con foro filettato

INGRASSATORI VITE TRAPEZIA

ATTACCHI ANTERIORI

80

N

Df Flangia + albero cavo

IEC B5

1\

|Campana + giunto

@Dc
' IEC B5
TERMINALE FORATO TESTA A SNODO
@u C8 Qu H7
5 N 9
[ [
Lc = E + CORSA p
T T I_
S @ \
1 1 i I
@—H—Lz pt
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Attuatori lineari Serie BSA

ATTUATORI LINEARI CON VITE A SFERE Serie BSA 100 — 125
MOTORE C. A. Trifase — FineCorsa elettrici FC

CODICE CORSA C... S T E
BSA 100

804 | 678 | 864
BSA 125 CORSA [mm] = CODICE CORSA | ... | [gcgo 2025

NOTE: Tutte le corse vengono eseguite a richiesta.

Per corse superiori a 800 mm, per evitare gioco radiale, € necessario un incremento della lunghezza guidata

tra tubo di spinta e tubo di protezione. Considerare le quote S, T e E aumentate di 200 mm per corsa max.
fino a 1500 mm.

Per corsa superiore a 1500 mm, contattare SERVOMECH.

A B C ©oD1gD2 F G | H1 | | P | Rl | Dg i I r
BSA100 | 235 | 115|138 | 115 | 1560 | 40 | 90 | 120 | 100 | 170 | 80 | 60 | MBOx4 | 60 | 72
BSA125 | 320 | 140 | 173 | 160 | 200 | — | 100 | 335 | 1256 | — | 90 | 80 | M80x4 | 80 | 100

Flangia IEC | & Df| H2 J |CampanalEC @ Dc| H3 | Ji
90 B5 200 | 225 | 142
BSA 100 R TE I e L 132 B5 300 | 250 | 297
132 B5 300 | 275 | 353
e - I 160 B5 420 | 335 | 365

Dimensioni ATTACCHI ANTERIORI

@D1/dd2| m p p1 r2 r3 s2 | s3 | Ju
BSA 100 1151135 | 70 | 95 | 163 | 50 | 70 | 44 | 38 | 60
BSA 125 150 | 180 | 100 | 130 | 220 | 80 | 80 | 55 | 47 | 80
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2.5 OPZIONI E ACCESSORI

LATO DI MONTAGGIO MOTORE - LATO DI ENTRATA PRINCIPALE DEL MOTO

A RICHIESTA: lato SINISTRO

STANDARD: lato DESTRO

Codice: LH Codice: RH
POSIZIONE DELLA MORSETTIERA DEL MOTORE ELETTRICO
—
X X
w
\_
STANDARD: posizione W
A RICHIESTA: posizioni E; N; S
ORIENTAMENTO DEGLI ATTACCHI, POSTERIORE E ANTERIORE, DELL’ATTUATORE
>
STANDARD A RICHIESTA: attacchi ruotati di 90°

Codice: RPT 90°

N. B.: NON disponibile per grandezze 100 e 125

FLANGIA INTERMEDIA DI SOSTEGNO  Codice FI

J (a richiesta)
I |
B [
 ——
a;— _ t1 si \% vi z
= ™ ATL-BSA 20| 70 | 9 9 | 30 | 40 | 85
3?‘ L ATL-BSA 25 80 | 9 9 | 30 | 45 | 95
| ATL-BSA 28| 80 & 9 9 | 30 | 45 | 95
S 1|20 ATL-BSA30] 85 | 9 | 10 | 35 | 50 | 100
v v ATL-BSA 40| 100 | 11 | 12 | 45 | 60 | 120

NOTE: la flangia Fl intermedia ha solo la funzione di sostegno e non di supporto del carico assiale!
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2.5 OPZIONI

ENTRATA delPATTUATORE - grandezza 20 - 25 - 28 - 30 - 40

Singolo albero di entrata
Codice: Vers.1

M6, prof. 12
4 fori a 90°

a

1/2 C4

Doppio albero di entrata
Codice: Vers.2

M6, prof. 12
4 fori a 90°

a

2d j6

Cé

Attacco per motore elettrico IEC _ B14 (flangia ed albero cavo)

Codice: Vers.3

QW F7

(7R m
|

ON

@G 4 fori a 90°

Attacco per motore elettrico IEC _ B14 (flangia ed albero cavo) e secondo albero

Codice: Vers.4

E - — . > [ - - :
= E ) _){
—
A /z/
{i g
N L
ON
@G 4 fori a 90° M6, prof. 12
4 fori a 90°
Attacco per motore IEC: flangia ed albero cavo
C | |C1|C4 E L k Y |(©d Zm| n |Motore IEC UG IOMIN TP IW, f
ATL-BSA 20| 45 | 49 |135| 44 | 58 [3x3x15| 58 | 9 | 46 | 20 56B14 |55|80 |65 |50 | 9 (125
ATL-BSA 25| 45 | 49 |135| 44 | 58 |3x38x15/ 68 | 9 |46 | 20| 56B14 |55|/80 |65 |50 | 9 |125
ATL-BSA 28| 45 | — |135] 44 | 58 |3x3x15| 58 | 9 | 46 | 20 63B14 | 55|/90 | 75|60 |11 |12
ATL-BSA 30| 50 | 54 |149| 52 | 66 |3x3x15| 62 | 10 | 54 | 22 63B14 55|90 | 75|60 | 11 | 12
ATL-BSA 40| 57 | 61 |179] 53 | 80 |5x5x20| 69 | 14 | 54 | 30 71B14 65105 85| 70 | 14 | 12
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2.5 OPZIONI

ENTRATA dell’ATTUATORE - grandezza 50 - 63 - 80

Singolo albero di entrata
Codice: Vers.1

e Ve

Om 1
172 1 | 1/2 C2

G, prof. g
6 fori a 60°

Doppio albero di entrata
Codice: Vers.2

N ~i

P\ K . K
~e® ~o

od j6
3
3

2m a1

G, prof. g 2
6 fori a 60° 6 fori a 60°

Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (flangia ed albero cavo)
Codice: Vers.3

e @)
] \@N LL-—

H, 4 fori passanti a 90° 172 C1 Y

oM

oW
N

Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (flangia ed albero cavo) e secondo albero
Codice: Vers.4

L

= 4
z ) ° 1 &
] o n E— I~
.. S —
ON 172 U1 | f %}
H, 4 fori passanti a 90° |1/2 2] Y
' 6 fori a 60°
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2.5 OPZIONI

ENTRATA dell’ATTUATORE - grandezza 50 - 63 - 80

Attacco per motore elettrico IEC _ B5 o IEC B14 (campana e giunto)
Codice: Vers.5

QW1

H1

o @

ON1 Ml

2P1
M1

, 4 fori passanti a 90° 1/2 1 Y1

Attacco per motore elettrico IEC _ B5 o IEC B14 (campana e giunto) e secondo albero
Codice: Vers.6

ZT0) N7\ —
- - — | Al W7\
é © | (] (] \\
__/‘ o ‘ll ~—|—" ’\a_,
Q —— _ 1
ON1 1/2 C1 1 ?m
H1, 4 fori passanti a 90° |1/2 C2 Y1 G, prof. g
' 6 fori a 60°
Cl | C2 G L g |od k Zm| n
ATL-BSA 50| 136 | 222 | M5 | 102 | 10 | 19 | 6x6x30| 64 | 40
ATL-BSA 63| 165 | 269 | M6 | 125 | 14 24 | 8x7x40| 63 50
ATL-BSA 80| 205 | 330 | M6 | 143 | 14 | 28 |8x7x40| 74 | 60
Attacco per motore IEC: flangia ed albero cavo
Motore IEC H oM N P W Y f
ATL-BSA50| 63B5 | 71B5 | M8 [140 /160 | 115]130| 95 [ 110 11 | 14 [102 | 12
ATL-BSA 63 80 B5 M10 200 165 130 19 100 | 12
ATL-BSA80| 80B5 | 90B5 | MI10 200 165 130 19 | 24 119 ] 12
Attacco per motore IEC: campana e giunto
Motore IEC H1 g M & N1  P1 W1 Y1 f1
ATL-BSA 50| 80B14 | 80B5 |@6.5/M10| 120 | 200 | 100 | 165 | 80 | 130 | 19 | 182 | 10 | 12
ATL-BSA 63| 90B14 | 90B5 |&8.5/M10 | 140 | 200 | 115 | 165 | 95 | 130 | 24 | 220 | 10 | 12
ATL-BSA 80| 100 B14 | 100B5 (@ 8.5/ M12 | 160 | 250 | 130 | 215 | 110 | 180 | 28 | 240 | 15 17

Attacco per motore IEC: campana e giunto

Motore IEC H1 2 M1 & N1 & P1 W1 Y1 f
ATL-BSA50| 90B14 | 90B5 |85 M10| 140 | 200 | 115 | 165 | 95 | 130 | 24 | 182 | 10 | 12
ATL-BSA 63 [100-112B14100-112 B5 @ 8.5| M12 | 160 | 250 | 180 | 215 | 110 | 180 | 28 | 220 | 15 | 17
ATL-BSA 80| 112B14 | 112B5 |85 M12 | 160 | 250 | 1380 | 215 | 110 | 180 | 28 | 240 | 15 | 17
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Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA

2.5 OPZIONI

ENTRATA dell’ATTUATORE - grandezza 100 - 125

Codice: Vers.1

Singolo albero di entrata

=
e

D

~

Mmoo

172 C1

E
J

2d j6

172 C2

Codice: Vers.2

Doppio albero di entrata

—

e

NG/

heX g 1 ke
S || NS | S
C1
C2
Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (flangia ed albero cavo)
Codice: Vers.3
a l 1— T
R\ j |
n A} | ol =
: a | Q| 8
I
Y e
N ‘L f
H, 4 fori passanti a 90° 172 C1 Y
Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (flangia ed albero cavo) e secondo albero
Codice: Vers.4
=l —
N[ & . 1
\ g [
‘ ) ' | 8 5
I
é ? B/ hel | I
X 8 —
N L —l——i
H, 4 fori passanti a 90° V2 ¢
1/2 C2 Y
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2.5 OPZIONI
ENTRATA dell’ATTUATORE - grandezza 100 - 125

Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (campana e giunto)
Codice: Vers.5

a»

|
\

L =
|
( ) j |
- g ' r %}E—: g g
&/ a |
- — | \é__
N
ON1 f
H1, 4 fori passanti a 90° 1/2 C1 Y1
Attacco per motore elettrico IEC _ B5 (campana e giunto) e secondo albero
Codice: Vers.6
L J o |
q [
— ¥ ' r 1 -—HE—: g g
S 2, g !
i |
- g ~— | \é_—_
N n
ON1 1/2 C1 f
H1, 4 fori passanti a 90° 1/2 C2 Y1
Cl | C2 L | gd k n
ATL-BSA 100 | 276 | 378 | 225 | 32 [10x8x40| 60
ATL-BSA 125 | 346 | 490 | 260 | 38 |10x8x60| 80
Attacco per motore IEC: flangia ed albero cavo
Motore [EC| H &M | N | OGP | OW | Y f
90 B5 M10| 200 | 165 | 180 | 24 | 142 | 17
ATL-BSA 100 100-112B5| M12 | 250 | 215 | 180 | 28 | 142 | 17
Attacco per motore IEC: campana e giunto
Motore IEC| H1 @M1 N1 | P1 W1 Y1 1
ATL-BSA100 | 132B5 |M12| 300 | 265 | 230 | 38 | 297 | 18
132B5 |M12| 300 | 265 | 230 | 38 | 508 | 16
e e 160B5 |M16| 350 | 300 | 250 | 42 | 520 | 22
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2.5 ACCESSORI
DISPOSITIVO FINECORSA ELETTRICO

Codice FCE

Il dispositivo FINECORSA ELETTRICO permette di limitare la corsa di un attuatore evitando che raggiunga le po-
sizioni estreme (arresti meccanici) e ne venga danneggiato. E’ robusto ed estremamente affidabile per cui
¢ idoneo ad essere utilizzato in qualsiasi ambiente; disponibile per diverse lunghezze di corsa sia standard

che a richiesta.

Il dispositivo FINECORSA ELETTRICO € costituito da due interruttori elettrici normalmente chiusi, alloggiati all’in-
terno di una scatola di tecnopolimero o di alluminio, sigillata ed a tenuta. Un canotto forato di ottone di
forma particolare consente di azionare gli interruttori di fine corsa. Esso & bilanciato da molle elicoidali
che azzerano la sua posizione quando I'attuatore riparte nella direzione opposta. La tenuta tra il canotto
assialmente mobile e la carcassa viene effettuata con raschiatori. L'azionamento del canotto e quindi del
finecorsa in una direzione o nell’altra avviene tramite una asta in acciaio INOX che scorre solidale con il tubo
di spinta. Questa asta scorre all’interno del canotto forato e lo aziona quando gli anelli finecorsa a posizione
regolabile 1 e 2 spingono sul canotto stesso, il quale aziona gli interruttori FC 1 € FC 2.

La posizione di arresto € facilmente registrabile: I'anello 1 regola la posizione di arresto per I’ATTUATORE RE-
TRATTO (LC), mentre I'anello 2 regola la posizione per I’ATTUATORE ESTESO (La). La regolazione dei due anelli &
fatta sul cilindro dell’attuatore, per cui risulta semplice fissare le posizioni di arresto.

La corsa totale dell’attuatore viene regolata fissando gli anelli 1 e 2 nelle posizioni estreme necessarie.
’extra-corsa di sicurezza non pud essere utilizzata! Contattare il ns. Ufficio Tecnico se I'applicazione richie-
de una corsa supplementare per fermare I'attuatore.

ATTENZIONE: Controllare la corsa richiesta dall’applicazione rispetto alle dimensioni dell’attuatore
(vedi la scheda tecnica fornita a corredo con I'attuatore). Il finecorsa elettrico FCE regola solo la
corsa, per cui la corsa richiesta non pud essere superiore!

E’ indispensabile che i FINECORSA ELETTRICI siano collegati elettricamente come indicato nel seguente sche-
ma di collegamento, per poter garantire I'arresto del motore ed evitare danneggiamenti dell’attuatore e
della apparecchiatura nella quale € installato.

ANELLI FINECORSA

REGISTRABILI
BIANCO %
/ MARRONE FC1

1 —— 2
H==o f VERDE
- - "o@‘ =) = aiao FC2
I

)
©)

W

La posizione ATTUATORE RETRATTO (Lc) € regolata

dall’anello registrabile 1 e controllata dallo SWITCH FC 1

La posizione ATTUATORE ESTESO (La) & regolata

dall’anello registrabile 2 e controllata dallo SWITCH FC 2

CIRCUITO DI COMANDO
£Vt Tt TV
[»3 SB1 /K1 [»& SB2 /KZ
K2 K1
MARRONE GIALLO
FC 1 FC 2
BIANCO VERDE
K1 K2
- V—e . Y
—1t contatto NC —7= contatto NO
—tinterruttore
_l_ TASTO [:] bobina relé

88
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II dispositivo & consigliato per velocita lineari fino a circa
30 mm/s. Per velocita piu elevate si consiglia I'uso di finecorsa
magnetici o di prossimita perché, a causa dell’'inerzia, I'attua-
tore pud proseguire la sua corsa oltrepassando la posizione
necessaria di arresto e danneggiare la leva anteriore. L’arresto
pud essere garantito tramite un motore con freno.

VALORI NOMINALI DEL CONTATTO
Tensione 250 Vca 30 Vce 125 Vce
Corrente (carico resistivo) 5A 5 A 1.4 A
Corrente (carico induttivo) 3A 0.1A —

Il dispositivo viene fornito con un cavo multipolare 4 x 0.75 mm?2
di lunghezza standard 1.5 m, a richiesta lunghezza maggiore.

A richiesta possono essere forniti micro-switch con corrente
max. (rif. carico resistivo) da 10 A.
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Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA
2.5 ACCESSORI

SCHEMA FUNZIONALE DI COLLEGAMENTO ELETTRICO
Motore C.A. Trifase Motore C.A. Monofase Motore Corrente Continua

L1 L1 L1 L1 |+ +
L2 L2 N N |~ -
L3 L3 E E

N N

E E

S S

BEEES [ 2]
|

| - | | () |

N\ /] M\ |

FINECORSA ELETTRICI Codice FC

| FINECORSA ELETTRICI permettono di limitare la corsa di un attuatore evitando che raggiunga le posizioni
estreme (arresti meccanici) e ne venga danneggiato. Il dispositivo & costituito da due gruppi, ognuno
costituito da un interruttore elettrico (FC 1, FC 2), fissato su apposito supporto ed azionato da una cam-
ma, a sua volta fatta ruotare dalla madrevite dell’attuatore e da una molla che fa ritornare la camma nella
posizione neutra, disattivando I'interruttore; tutto il gruppo é coperto da un coperchio in alluminio, fissato
al tubo esterno dell’attuatore con interposizione di un elemento di tenuta in gomma. Un tale gruppo viene
utilizzato per determinare una delle due posizione estreme del tubo di spinta (Lc o La), mentre non pud
essere utilizzato per determinare una posizione intermedia. La posizione del gruppo lungo il tubo di spinta
non & registrabile.

gruppo finecorsa
dell’interruttore FC 1

interruttore FC 1

coperchio

camma
azionata da madrevite

supporto

madrevite
, gruppo finecorsa
' dell’interruttore FC 2
E’ indispensabile che i FINECORSA ELETTRICI siano collegati elettricamente, per poter garantire I'arresto del
motore ed evitare danneggiamenti dell’attuatore e della apparecchiatura nella quale € installato. Lo schema
di collegamento di riferimento ¢ riportato nella pagina 88.

VALORI NOMINALI DEL CONTATTO
Tensione 250Vca | 125Vcec | 125 Vcee
Corrente (carico resistivo) 16 A 16 A 0.6 A
Corrente (carico induttivo) 10A 10A 0.6 A

| FINECORSA ELETTRICI sono disponibili per gli attuatori lineari sia della Serie ATL che della serie BSA della

grandezza 100 e 125.
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2.5 ACCESSORI

FINECORSA MAGNETICI  Codice FCM

| FINECORSA MAGNETICI permettono di limitare la corsa di un attuatore evitando che raggiunga le posizioni
estreme (arresti meccanici) e ne venga danneggiato. Permettono inoltre di individuare piu posizioni inter-
medie lungo la corsa dell’attuatore, se si utilizzano piu finecorsa.

Questi sensori possono essere usati per fermare I'attuatore o semplicemente per conoscere la sua posi-
zione durante il moto lineare.

Un anello magnetico solidale con il tubo di spinta dell’attuatore genera un campo magnetico toroidale del
valore di 100 GauB.

| fine corsa devono essere fissati sul tubo di protezione e sono attivati dal campo magnetico toroidale indi-
pendentemente dalla loro posizione angolare.

| tubi esterni in materiale amagnetico, come alluminio anodizzato o acciaio inox, permettono la trasmis-
sione all’esterno del campo magnetico e quindi I'attivazione dei sensori.

La dotazione standard degli attuatori provvisti di FINECORSA MAGNETICI prevede il tubo esterno in alluminio
anodizzato; a richiesta sono disponibili tubi in acciaio inox.

| finecorsa devono essere fissati con fascette in materiale non magnetico e, per essere attivati, devono
essere montati con il lato che riporta il numero di codice rivolto verso I'alto (il numero di codice del sensore
deve essere visibile).

ATTENZIONE:Evitare il funzionamento dell’attuatore con prestazioni superiori a quelle riportate in
questo catalogo per evitare danneggiamenti e malfunzionamenti!

I sensori magnetici funzionano solo se collegati a un circuito di comando.
Evitare di collegarli in serie tra ’alimentazione e il motore elettrico.

Marrone
FC 2 (( C Blu FC 1
/ 7

L
&\ s $‘I
“‘.T'T"'x'x"'w'r““‘““\\\\\\\\\

fl
| | U%
\17 f%%i AT
L

= ATTUATORE RETRATTO (Lc): sensore FC 1
= ATTUATORE ESTESO (La): sensore FC 2

I\

Gli attuatori provvisti di FINECORSA MAGNETICI realizzano una corsa minore rispetto al valore del loro codice
corsa. La corsa effettiva € inferiore alla corsa nominale perché il sensore FC 1 da il segnale di arresto all’at-
tuatore prima che questo possa percorrere la corsa completa. Per conoscere la differenza si vedano le
tabelle delle CORSE DISPONIBILI A MAGAZZINO CON FINECORSA MAGNETICI Sulle pagine delle DIMENSIONI DI INGOMBRO.

I campo magnetico toroidale creato dall’anello magnetico interno assume in sezione la forma di un arco.
Quando si utilizzano fine corsa aggiuntivi per ottenere posizioni intermedie, si consideri che lo stesso sen-
sore pu0 dare il segnale in 2 differenti posizioni, a seconda che il moto dell’attuatore sia in tiro o in spinta.
Per conoscere la differenza tra queste due posizioni interpellare SERVOMECH.

La posizione dei sensori pud essere variata spostando la staffa di fissaggio sul tubo esterno.

Le posizioni estreme dei sensori sono le seguenti:

= ATTUATORE RETRATTO (Lc): sensore in battuta sulla carcassa dell’attuatore.

= ATTUATORE ESTESO (La): il sensore non pud andare oltre il segno circolare sul tubo esterno.

Questa posizione limite & quotata nelle tabelle dimensionali per corse standard fino a 800 mm.

Per corse speciali superiori a 800 mm attenersi al segno circolare sul tubo o contattare il nostro ufficio
tecnico (anche in questo caso il segno é riportato sull’attuatore).

NOTA: | FINECORSA MAGNETICI hon sono compatibili con I’'accessorio ANTI-ROTAZIONE.

| FINECORSA MAGNETICI sono disponibili per gli attuatori lineari sia della Serie ATL che della Serie BSA, in
grandezza 20 ... 40.
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2.5 ACCESSORI

CIRCUITO DI COMANDO
CON SENSORI NORMALMENTE CHIUSI CON SENSORI NORMALMENTE APERTI
+ V

+ V + V

MARRONE K1
[2 [®]FCc2
BLU KB
Elj KA [ 1KkB K2
-V -V - o . . -V
—t contatto NC ——= contatta NO
sensore REED
_l_ TASTO E::I babina relé
CARATTERISTICHE ELETTRICHE
Tensione (3...130) Vce (3 ...130) Vca
Potenza max. commutabile 20 W 20 VA
Corrente max. commutabile 300 mA (carico resistivo)
Carico max. induttivo 3 W (bobina semplice)
| sensori sono forniti con un cavo multipolare 2 x 0.25 mm? di lunghezza standard 2 m.
SCHEMA FUNZIONALE DI COLLEGAMENTO ELETTRICO
Motore C.A. Trifase Motore C.A. Monofase Motore Corrente Continua
L1 L1 L1 L1 |+ +
L2 L2 N N |~ -
L3 L3 E E
N N
E E

g

K2

fﬂ K1 |:::|¥ —\.H —\QK2

i
=,
2
o
L =
=
Ll
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2.5 ACCESSORI
FINECORSA DI PROSSIMITA INDUTTIVI

Codice FCP

| FINECORSA DI PROSSIMITA INDUTTIVI permettono di limitare la corsa di un attuatore evitando che raggiunga I'ar-
resto meccanico interno e ne venga danneggiato. Permettono inoltre di individuare piu posizioni intermedie

lungo la corsa dell’attuatore.

| FINECORSA DI PROSSIMITA INDUTTIVI SONO montati direttamente sul tubo di protezione nella posizione richiesta.
La loro posizione ¢ fissa. Gli interruttori standard sono normalmente chiusi.
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7707777777 7777777777770 o
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. I((II/II/'II/I//I/II/II/II/II/II A7
2z
= L =
= \ &)

LI DA IR A A
D777 7777777777777t

777777 T

@
7

[\
/’ TN\ M12x]
g v
/ ) .
E m = ATTUATORE RETRATTO (Lc): sensore FC 1
7z I 1 - ATTUATORE ESTESO (La): sensore FC 2
n
O CIRCUITO DI COMANDO
+ V + V
CARATTERISTICHE ELETTRICHE MARRONE MARRONE
Tensione di alimentazione (10 ... 30) Vcc Fc 1 [PNER] Fc 2 [P NERS
Corrente max. di uscita 200 mA BLU BLU
Caduta di tensione (sensore attivato) | < 3 V (a 200 mA) 3 3
| sensori sono forniti con un cavo multipolare, SB1 KA SBz - [K2
fili 3 x 0.2 mmZ2, lunghezza standard 2 m.
—t contatto NC —7= contatto NO K2 K1
sensore PROXIMITY K1 K2
_l_ TASTO E:] bobina relé -V ¢ ¢ -V

SCHEMA FUNZIONALE DI COLLEGAMENTO ELETTRICO

Motore C.A. Trifase

Motore C.A. Monofase

Motore Corrente Continua

L1 L1 L1 L1 |+ +
L2 L2 N N - -
L3 L3 E E
N N
E E

col-b e oot e =
BEES [l
()] () ]
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2.5 ACCESSORI

ANTI-ROTAZIONE = Codice AR
LINGUETTA

@% N

MADREVITE TUBO ESTERNO MADREVITE

e

Per ottenere il moto lineare & necessario impedire il movimento di rotazione della madrevite e quindi del
tubo di spinta ad essa collegato. In alcune applicazioni € la stessa struttura collegata al tubo di spinta che
impedisce la rotazione e permette quindi il moto lineare.

In altri casi il carico applicato all’attuatore non pud essere guidato e pertanto la rotazione non puo essere
evitata. In questi casi & necessario usare attuatori con dispositivo ANTI-ROTAZIONE interno. Il dispositivo ANTI-
ROTAZIONE consente il movimento lineare senza alcuna reazione esterna sul tubo di spinta. E’ disponibile a
richiesta.

Il dispositivo ANTI-ROTAZIONE illustrato nella figura superiore & costituito da una linguetta di acciaio fissata e
allineata lungo il tubo esterno. La madrevite in bronzo scorre sulla linguetta e muove lo stelo.

Il dispositivo ANTI-ROTAZIONE &€ disponibile per gli attuatori lineari ATL 25, ATL 28, ATL 30, ATL 40, ATL 50,
ATL 63 e ATL 80. Non é disponibile per gli attuatori ATL 20, per tutti gli attuatori a vite trapezia (Serie ATL)
Ccon FINECORSA MAGNETICI € per tutti gli attuatori con la vite a sfere (Serie BSA).

FRIZIONE DI SICUREZZA Codice FS

MOLLE BOCCOLA DI La FRIZIONE DI SICUREZZA € un dispositivo che protegge I'attua-
A TAZZA SUPPORTO CORONA tore e I'apparecchiatura in cui € installato da sovraccarico
¢ dinamico durante la corsa e da un uso errato che pud por-
-=N\= tare I'attuatore all’arresto meccanico. Questo dispositivo &
un limitatore di coppia sulla corona del riduttore. |l limitatore
m di coppia viene tarato durante il montaggio. Il precarico &
w fisso e dipende, per ogni attuatore, dal rapporto di riduzione
{ e dalle prestazioni, come riportato nelle TABELLE PRESTAZIONI in
HTT , questo catalogo.

A richiesta, tramite 'ordine di acquisto, si pu0 fissare un pre-
carico differente per ottenere differenti prestazioni.

RONDELLA CORONA Se viene applicato un sovraccarico all’attuatore, la FRIZIONE DI
DI PRECARICO ELICOIDALE SICUREZZA inizia a slittare e lo stelo si ferma mentre il motore
rimane in rotazione.

Quando il sovraccarico decresce a un valore minore o uguale al carico nominale, la FRIZIONE DI SICUREZZA
cessa di slittare € lo stelo riprende il moto. La FRIZIONE DI SICUREZZA non puo essere utilizzata come limitatore
di carico, ma puo solo proteggere I'attuatore e I'apparecchiatura in cui & installato. Non usare la FRIZIONE
DI SICUREZZA come controllo fine corsal Se utilizzata frequentemente si usura velocemente, il precarico si
riduce e di conseguenza decade il valore del carico di intervento.

La FRIZIONE DI SICUREzzA € fornibile per gli attuatori nelle grandezze 20, 25, 28, 30 e 40, sia della
Serie ATL che della Serie BSA.

e
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2.5 ACCESSORI

MADREVITE DI SICUREZZA Codice MS

MADREVITE
DI SICUREZZA
#
= NN\
B — N
ra e\ == :
% (=N
MADREVITE %
DI LAVORO

La MADREVITE DI SICUREZZA & una madrevite in bronzo ausiliaria,
collegata alla madrevite di lavoro tramite due spine. La distanza
tra le due madreviti &, per un attuatore nuovo, la meta del passo
del profilo della filettatura trapezia. Se la madrevite di lavoro si
usura fino ad un valore pari alla meta del passo o si rompe, la
MADREVITE DI SICUREZZA sostiene il carico impedendone la caduta.

La MADREVITE DI SICUREZZA € unidirezionale. La sua posizione
rispetto alla madrevite di lavoro dipende dalla direzione del ca-
rico. La MADREVITE DI SICUREZZA € disponibile per carico in spinta.
Per applicazioni con carico in tiro € necessaria un’esecuzione
speciale (contattare SERVOMECH).

La MADREVITE DI SICUREZZA € disponibile per tutti gli attuatori a vite trapezia (Serie ATL), ad eccezione dell’at-
tuatore ATL 20 provvisto di FINECORSA MAGNETICI.

SOFFIETTO DI PROTEZIONE Codice B

TRASDUTTORE LINEARE

ENCODER ROTATIVO

Quando gli attuatori si trovano ad operare in condizioni am-
bientali particolari, con presenza di contaminanti che comun-
gue possono danneggiare la guarnizione di tenuta fra tubo di
protezione e stelo di spinta, pud essere necessario I'utilizzo di
protezioni elastiche a soOFFIETTO.

A richiesta, possono essere forniti soffietti di protezione anche
per ambienti aggressivi particolari.

A richiesta, tutti gli attuatori lineari della Serie ATL e della
Serie BSA sono fornibili provvisti di un TRASDUTTORE LINEARE
esterno assoluto, quale potenziometro lineare oppure encoder
lineare. Maggiori informazioni sono disponibili presso il ns. uffi-
cio tecnico.

Per il controllo degli attuatori lineari Serie ATL oppure Serie BSA (tutte le grandezze), sono disponibili enco-
der rotativi incrementali, montati dal lato opposto al motore su un albero ad esso solidale.

A richiesta, 'attuatore lineare pud essere dotato di un encoder rotativo assoluto.

A richiesta, nel caso dell’attuatore lineare con motore C.C., il motore stesso pud essere dotato di una di-
namo tachimetrica, montata sul lato opposto all’albero motore.
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2.5 ACCESSORI

ENCODER ROTATIVO Codice ENC.4

Encoder ad effetto Hall, incrementale, bidirezionale
Risoluzione: 4 impulsi/giro
Uscita: configurazione PUSH-PULL
2 canali (A e B, sfasamento segnali 90°)
Alimentazione: (8 ... 32) Vcc
Corrente max. commutabile (I, ;): 100 mA
Caduta di tensione max. in uscita:
con carico collegatoa O el ;=100 mA: 4.6V
con carico collegatoa + Ve l,, =100 mA: 2V
Protezione:
contro corto circuito
contro 'inversione della polarita dell’alimentazione
contro qualsiasi collegamento non corretto in uscita
Lunghezza cavo: 1.3 m
Grado di protezione: IP 55

g F}’\‘ ATTUATORE

A [mm]

88

( Qv—ﬂr ) ATL — BSA 20

ATL - BSA 25

88

[
|
280

88

96

112

: m = ATL — BSA 28
L : i [ ATL - BSA 30
1 LEHJ ATL - BSA 40

r--—--~ -~ -- - - - - - - - - - - - - - - == hl

GIALLO (8 .. 32) Vdc |
BIANCO ALIMENTAZIONE

o | A | o oV |

a.y L o e o e |

S & r-———"""( - " - - — - - - - - == - = - === |

VERDE

E T Conale A corrente max. 100 mA |

MARRONE USCITA| |

—II__. Canale B corrente max. 100 mA B

ENCODER ROTATIVO Codice Gl.2X (disponibile solo su ATL-BSA 30)

Encoder ad effetto Hall, incrementale, bidirezionale
Risoluzione:  Gl.21: 1 impulso/giro

Gl.24: 4 impulsi/giro
Uscita: configurazione PUSH-PULL

2 canali (A e B, sfasamento segnali 90°)
Alimentazione: (5 ... 24) Vcc, max. 25 Vce

Assorbimento a vuoto: 5mA
Corrente max. commutabile: 50 mA
Protezione:

contro picchi di sovralimentazione
contro l'inversione della polarita dell’alimentazione
Lunghezza cavo: 1.5m

MARRONE T~~~ -~~~ ~—-—~~~~—~~ =~~~ == 77 1
(5 . 24) Vdc, max 25 Vdc |

VERDE ALIMENTAZIONE
@ —— le oV !
8 § L . L L L L - _|
Y o r-—-————""F—>"~"~"~-~" "~~~ —~-—~- - - - - - - - - - A
E % Canale A corrente nominale 20 mA |
BIANCO USCITA |
—::0 Canale B corrente nominale 20 mA B
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2.5 ACCESSORI

ENCODER ROTATIVO Codice EH 53

Encoder ottico, incrementale, bidirezionale
Risoluzione: 100 o 500 impulsi/giro

Uscita: configurazione PUSH-PULL
2 canali (A e B, sfasamento segnali 90°)
canale ZERO
Alimentazione: (8 ... 24) Vcc
Assorbimento a vuoto: 100 mA
Corrente max. commutabile: 50 mA
Lunghezza cavo: 0.5m
Grado di protezione: IP 54
r-—-—-- - - - --- - - - - ---—=-—-"=-"=-=-7 ~
ROSSO e (8 .. 24) Vdc |
NERO |
x L L L L - _I
8 R P e -
; 5 %—0 Canale A [T} corrente max. 50 mA |
w R
%‘ Canale B i ; corrente max. 50 mA :
—'L—O Canale ZERO corrente max. 50 mA _:

2.6 SPECIALI

Sono fornibili esecuzioni speciali degli attuatori di serie, adattate alle specifiche esigenze applicative.

A titolo di esempio si citano alcune possibilita:

- tubo di spinta in acciaio inox AISI 304

- tubo esterno in acciaio inox AISI 304

- lubrificanti per impiego in ambiente con alta o con bassa temperatura

- lubrificanti compatibili per impiego in apparecchiature alimentari

- elementi di tenuta al VITON o al silicone

- raschiatore sul tubo di spinta con secondo labbro in ottone (raschiatori per ghiaccio)

Lesperienza e la competenza dei tecnici della SERVOMECH consentono di supportare ed aiutare i clienti
nella definizione dell’allestimento dell’attuatore idoneo all’ambiente ed alle condizioni operative.
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2.7 CODICE DI ORDINAZIONE

ATL 30 RN2 C300 FO = FCE Vers. 3 DX
1 2 3 4 5 6 7 8.A 8.B
SP FS
9
Motore C.A. 3-fase 0.18 kW 4 poli 230/400V 50Hz IP55 Isol. F autofrenante W
10.A 10.B
1 Serie dell’attuatore lineare
ATL oppure BSA
2 Grandezza dell’attuatore lineare pag. 42 ... 45
20, 25, 28, 30, 40, 50, 63, 80, 100, 125
3 Rapporto di trasmissione pag. 42 ... 45
RH1, RV1, RN1, RL1, RXLA1
RH2, RV2, RN2, RL2, RXL2
4 Codice corsa
G100, G200, C300, C400, C500, C600, C700, C800
(oppure corsa speciale, fornibile a richiesta)
5 Attacco anteriore pag. 54 ... 81
BA - attacco base con foro cieco filettato
ROE - attacco cilindrico forato
FO - forcella
TS - testaasnodo
FL - flangia
TF - terminale forato
6 Orientamento degli attacchi, posteriore e anteriore, dell’attuatore pag. 82
STANDARD (senza codice) oppure RPT90°
7 FineCorsa
FCE - FineCorsa Elettrici pag. 88
FC - FineCorsa Elettrici pag. 89
FCM-NC - FineCorsa Magnetici, normalmente chiusi pag. 90
FCM-NO - FineCorsa Magnetici, normalmente aperti pag. 90
FCP - FineCorsa di Prossimita induttivi pag. 92
8.A  Entrata dell’attuatore lineare pag. 83 ... 87
Vers.1 - singolo albero di entrata
Vers.2 - doppio albero di entrata
Vers.3 - attacco per motore IEC (flangia ed albero cavo)
Vers.4 - attacco per motore IEC (flangia ed albero cavo) + secondo albero
Vers.5 - attacco per motore IEC (campana e giunto)
Vers.6 - attacco per motore IEC (campana e giunto) + secondo albero
8.B  Lato di montaggio motore (lato di entrata principale del moto) pag. 82
RH (standard) oppure LH
9 Accessori
SP - Supporto Posteriore pag. 54 ... 81
Fl - Flangia Intermedia pag. 82
AR - AntiRotazione pag. 93
FS - Frizione di Sicurezza pag. 93
MS - Madrevite di Sicurezza per carico in spinta pag. 94
B - Soffietto pag. 94
encoder - EH 53 oppure ENC.4 oppure Gl.2X oppure allegare caratteristiche pag. 95 ... 96
10.A  Dati del motore pag. 200 ... 201
10.B  Posizione della morsettiera del motore pag. 82
11 Altre specifiche
esempio: tubo di spinta in acciao inossidabile AISI 304
esempio: lubrificazione per basse temperature
12 Scheda MODULO DATI PER SELEZIONE compilata pag. 98 ... 99
13 Schizzo dell’applicazione
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Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA Data:

@SEI’ VﬂﬂlEﬂII@ grandezza 20 - 25 - 28 - 30 - 40

- modulo dati per selezione - / /
APPLICAZIONE:
CORSA NECESSARIA: mm
VELOCITA' LINEARE NECESSARIA: __ mm/s ______ mm/min ______ m/min  TEMPO PER COMPIERE UNA CORSA: s
CARICO STATICO: IN TIRO: N IN SPINTA: N  aCORSA mm
CARICO DINAMICO:  IN TIRO: N IN SPINTA: N aCORSA mm

ATTUATORE O SOGGETTO A VIBRAZIONI O NON SOGGETTO A VIBRAZIONI

FUNZIONAMENTO: cicli / ora ore di funzionamento / giorno Note:
DURATA NECESSARIA: cicli ore di orologio giorni di calendario  Note:
AMBIENTE: TEMPERATURA °C O POLVERE UMIDITA % AGENTE AGGRESSIVO
O Attuatori a vite trapezia Serie ATL O Attuatori con vite a sfere Serie BSA

Grandezza: [O20 025 028 0 30 040

Rapporto: ORH2 ORH1 ORV2 0ORV1 ORN2 ORN1 ORL2 ORL1 ORXL2 O RXL1

O BA =
O RPTO0°
O ROE NS -
]
. .
(el
LATO ENTRATA F Z'T:' !
PRINCIPALE DELMOTO |1+ ylyy i 0 I |
O FO O SINISTRO (LH) IR |—

LATO ENTRATA
PRINCIPALE DEL MOTO T [
— O DESTRO (RH) i I — L1 1
- L
MOTORE ELETTRICO O C. A. 3-fase O C.A. 1-fase O CC.24Voi12V O SENZA FRENO O CON FRENO
FINECORSA [0 ELETTRICO FCE O MAGNETICO FCM O PROSSIMITA’ FCP
O ANTIROTAZIONE AR O FRIZIONE DI SICUREZZA FS O MADREVITE DI SICUREZZA MS
O SOFFIETTO O TUBO DI SPINTA INOX O TUBO ESTERNO INOX

CONTROLLO POSIZIONE CON O ENCODER ROTATIVO O TRASDUTTORE LINEARE

ALTRO:

SERVOMECH S.p.A. @ + 39 051 6501711 + 39 051 734574  E-mail: info@servomech.it




Attuatori lineari Serie ATL e Serie BSA Data:

@SEI’”””’E””@ grandezza 50 - 63 - 80 - 100 - 125

- modulo dati per selezione - / /
APPLICAZIONE:
CORSA NECESSARIA: mm
VELOCITA' LINEARE NECESSARIA: __ mm/s ______ mm/min ______ m/min  TEMPO PER COMPIERE UNA CORSA: s
CARICO STATICO: IN TIRO: N IN SPINTA: N  aCORSA mm
CARICO DINAMICO:  IN TIRO: N IN SPINTA: N aCORSA mm

ATTUATORE O SOGGETTO A VIBRAZIONI O NON SOGGETTO A VIBRAZIONI

FUNZIONAMENTO: cicli / ora ore di funzionamento / giorno Note:
DURATA NECESSARIA: cicli ore di orologio giorni di calendario  Note:
AMBIENTE: TEMPERATURA °C O POLVERE UMIDITA % AGENTE AGGRESSIVO
O Attuatori a vite trapezia Serie ATL O Attuatori con vite a sfere Serie BSA

Grandezza: [O50 O 63 O 80 0 100 0O 125

Rapporto: ORV2 ORV1 ORN2 ORN1 ORL2 ORL1 ORXL2 O RXL1

o TF -{Eﬂ--—

LATO ENTRATA
PRINCIPALE DEL MOTO -[]-
O SINISTRO (LH) ‘
_ LA N = =
%;J* :
i
O FL
JE' LATO ENTRATA amiEn
PRINCIPALE DEL MOTO :
O DESTRO (RH) il
—l/
O MOTORE ELETTRICO C. A. 3-fase O SENZAFRENO O CON FRENO
FINECORSA O ELETTRICO FCE O PROSSIMITA FCP O ELETTRICO FC
O ANTIROTAZIONE AR O MADREVITE DI SICUREZZA MS
O SOFFIETTO O TUBO DI SPINTA INOX O TUBO ESTERNO INOX

CONTROLLO POSIZIONE CON O ENCODER ROTATIVO O TRASDUTTORE LINEARE
ALTRO:

SERVOMECH S.p.A. @ + 39 051 6501711 + 39 051 734574  E-mail: info@servomech.it




EZServomech

ATTUATORI LINEARI Serie ATL - BSA
SCHEDA DI COLLAUDO

M-PRO-09 Rev.2

Pag. 1 di 2

O Attuatori lineari a vite trapezia Serie ATL

O Attuatori lineari con vite a sfere Serie BSA

PRODOTTO:

N° di serie del prodotto: . . ... . . ;  Q.ta:
B — Bl —
Ty
1
imnil
rﬂﬁ ﬂ:::;fﬁ MONTAGGIO
ST SINISTRO
ATTACCO -
BASE BA [ B — B
‘ o MONTAGGIO
DESTRO
CORSA Lc
La = Lc + CORSA
MOTORE ELETTRICO
FORCELLA FO O =3 = 0 C. A 3-fase
CORSA Le O C. A. 1-fase
TESTA La=Lc + CORSA O CORRENTE CONTINUA
CORSA | Lo 0O SENZA freno
' O CON freno
La = Lc + CORSA O alimentato
FLANGIA FL O ﬂﬁ internamente
CORSA | Lo O alimentato
'La Lc + CORSA separatamente
=lc+
ATTACCO
CILINDRICO HROED ol — 5o
CORSA Lo E3Servomech. SGQ
La = Lc + CORSA
TERMINALE  1r o @———@F CONFORME
FORATO Data:
CORSA Lc ,
Firma:
La=Lc + CORSA

LUNGHEZZA DELL’ATTUTORE LINEARE (rif.
RANGE DI LAVORO

Lunghezza ATTUATORE ESTESO:

OBA 0O ROE 0O TF

LIMITE (arresto meccanico interno)

O FL)

Lunghezza ATTUATORE RETRATTO: Lc = mm |MIN. lunghezza attuatore: mm
La = mm [MAX. lunghezza attuatore: mm
C=_____mm

CORSA (La - Le):




FINECORSA ELETTRICO FCE 0O

Il FINECORSA ELETTRICO FCE ¢ azionato da microinterruttori FC 1 e FC 2.

= contatto: normalmente CHIUSO
= tensione: 250V c.a./30V c.c.
= corrente: 5 A (carico resistivo)

3 A (carico induttivo)

La posizione ATTUATORE RETRATTO eé regolata dall’anello registrabile 1.
| fili che collegano il micro FC 1 sono BIANCO ed il MARRONE.

La posizione ATTUATORE ESTESO & regolata dall’anello registrabile 2.

| fili che collegano il micro FC 2 sono VERDE ed il GIALLO.

ANELLI FINECORSA
REGISTRABILI

FINECORSA MAGNETICI FCM O
Il FINECORSA MAGNETICO FCM é azionato da interruttori reed FC 1 e FC 2.
| valori elettrici max. di funzionamento sono indicati sull’interruttore reed.
La posizione ATTUATORE RETRATTO & regolata dall’interruttore FC 1.
La posizione ATTUATORE ESTESO ¢ regolata dall’interruttore FC 2.

| fili di collegamento elettrico sono: il MARRONE e il BLU
(e terzo, il NERO, per interruttori reed con il contatto a scambio).

Per alimentazione con corrente continua: collegare MARRONE con®.

INTERRUTTORI MAGNETICI REED

BIANCO MARRONE MARRONE
— — VERDE BLU BLU
GIALLO E_ I .
— 1 ! |
J Segno POSIZIONE LIMITE per FC 2
FC1 FC 2
FINECORSA DI PROSSIMITA” FCP O FINECORSA ELETTRICI FC O
Il FINECORSA DI PROSSIMITA’ FCP ¢ azionato da sensori FC 1 e FC 2. |l FINECORSA ELETTRICO FC ¢ azionato da interruttori FC 1 e FC 2.
= tipo: induttivo, PNP = contatto: normalmente CHIUSO
= contatto: normalmente CHIUSO = tensione: 250V c.a./ 125V c.a./ 125V c.c.
= tensione di alimentazione: (10...30) Vc.c. = corrente: 16 A /16 A /0.6 A (carico resistivo)
= corrente max. di uscita: 200 mA 10A /10A /0.6 A (carico induttivo)

= caduta di tensione (sensore attivato): < 3V (rif. 200 mA)

FC 1 - sensore per posizione ATTUATORE RETRATTO
FC 2 - sensore per posizione ATTUATORE ESTESO

BLU BLU
MARRONE MARRONE
NERO SENSORI DI PROSSIMITA’ NERO

FC2 FC1

X

A N— _

FC 1 - interruttore per posizione ATTUATORE RETRATTO
| fili che collegano l'interruttore FC1 sono BIANCO ed il MARRONE.

FC 2 - interruttore per posizione ATTUATORE ESTESO
| fili che collegano linterruttore FC2 sono VERDE ed il GIALLO.

o

] D ‘] |: BIANCO
MARRONE

L1

/ VERDE
.
M12x1 /- ].\ A ATTUATORE | P [mm] GIALLO
/ i ATL-BSA 50
L. ATL-BSA 63| 35 COLLEGAMENTO ELETTRICO DEL SINGOLO INTERRUTTORE:
o ATL-BSA 80
A e
| -1_ FC 1: MARRONE
MARRONE + FC 2: GIALLO
COLLEGAMENTO ELETTRICO @ _4|_NERO === (non cablato)
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ATTENZIONE!

1. | valori Le (Lunghezza ATTUATORE RETRATTO),
valori estremi utilizzabili.

La (Lunghezza ATTUATORE ESTESO) e C (CORSA) sono

2. Operazioni da eseguire PRIMA di mettere in funzione I’attuatore lineare:
= controllare il verso di rotazione dell’albero entrata ed il verso di avanzamento dello stelo;
= controllare la posizione dei finecorsa: essi non devono eccedere le posizioni estreme;
» assicurarsi che i collegamenti elettrici del motore e dei finecorsa siano eseguiti correttamente, rispettando anche il

voltaggio indicato.
3. Attuatori lineari provvisti di motore con freno:

» il freno € NORMALMENTE CHIUSO (ad azione NEGATIVA). In mancanza di corrente, il motore & frenato. Il freno apre

quando ¢ alimentato;

» freno alimentato internamente: non e necessario nessun collegamento ausiliario;
» freno alimentato separatamente: rispettare il voltaggio richiesto per garantire il funzionamento;
» freni prowvisti di leva di sblocco manuale: accertarsi per un corretto funzionamento che il freno sia

regolarmente inserito in posizione di riposo.

4. Durante I'installazione accertarsi che il carico sia allineato con I'attuatore, non € ammesso carico laterale radiale.

LUBRIFICANTE RIDUTTORE:

LUBRIFICANTE VITE - MADREVITE:

SERVOMECH s.p.a. Via Monaldo Calari, 1
Telefono: + 39 051 6501711

Fax: + 39 051 734574

40011 Anzola Emilia (BOLOGNA) ITALIA
e-mail: info@servomech.it
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